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>> Maatschets | Mape | Dimensions

4-polige Vibratormotoren (1460 min™) | 4-polige Vibrationsmotoren (1460 min™) | 4 pole Vibrator Motors (1460 min™)

3.8
= e=>< =R~
S gs|is=% =c8
«oEl8 8| £5|85=|55 S8« = MaaN}sEhets -
cEcol|= = gE 2-—= + 8 .E\2 oS aBe
Eég - % 33 fﬁ% é.."!E Eg'i ghf Dimensions S
EgElets(5as|Ss8|Bas S8 =8 mm sSg°
va|l2e3| o280l gsw| 2 ES AN B o >a§
SeE|ITET| S5 EM.E 35| Sos 5= 3o
S3E|ES8E|ERE|cEE|5RE|=R5 252 EES
Z5=| 358|238 522|8%8| 255 8382 A8
S I T N G L L L e 0
60 7012 0,70 1,66 0,84 46 BX 60-4 RS 384 192 140 170 212 235 114 258 67,5 228 54 4x15 4xM16
90 10523 0,70 1,66 084 4,6 I BX 90-4RS I 416 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 58 415  4xM16
150 17534 0,70 166 084 4,6 I BX 150-4 RS I 496 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 72 415  4xM16
200 23379 0,70 166 084 4,6 I BX 201-4 RS I 570 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 77 415  4xM16

6-polige Vibratormotoren (980 min™) | 6-polige Vibrationsmotoren (980 min™) | 6 pole Vibrator Motors (980 min™)
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25 BX 40-6 RS

2108 045 140 082 340 192 140 170 212 235 114 258 67,5 228 4x15  4xM16

60 3158 0,45 140 082 I BX 60-6 RS I 384 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 54 415  4xM16

90 4737 045 140 082 2,5 I BX 90-6 RS I 416 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 58 4x15  4xM16

150 7894 045 140 082 25 I BX 150-6 RS I 496 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 68 415  4xM16
200 10532 0,45 140 082 25 I BX 200-6 RS I 570 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 77 415  4xM16

8-polige Vibratormotoren (740 min™") | 8-polige Vibrationsmotoren (740 min) | 8 pole Vibrator Motors (740 min™)
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2,6 BX 40-8 RS

1206 0,40 1,52 065 340 192 140 170 212 235 114 258 67,5 228 415  4xM16
60 1804 0,40 1,52 0,65 I BX 60-8 RS I 384 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 54 415  4xM16
90 2707 0,40 1,52 0,65 2,6 I BX 90-8RS I 416 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 58 415  4xM16
150 4501 0,40 152 0,65 2,6 I BX 150-8 RS I 49 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 68 415  4xM16
200 6002 0,40 152 0,65 2,6 I BX 200-8 RS I 570 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 77 415  4xM16
250 7502 0,40 152 0,65 2,6 I BX 250-8 RS I 660 192 140 170 212 235 18 114 258 20 675 228 79 415  4xM16
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schematische presentatie - schematische Darstellung - schematic diagramm
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