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Genel Bilgi

Sdrucu baglantilarinin veya c¢alisma parametreleri ayarlarinin yalnis yapilmasi veya surtcunin
motora uygun segilmemesi durumunda dogabilecek sonuglardan uretici sorumlu dedgildir.

Bu kullanici klavuzundaki tim bilgilerin baski tarihinde dogru olduduna inaniimaktadir. Surekli
gelistirme ve iyilestirme politikasinin bir sonucu olarak dretici, Grin ézelliklerini ve performansini
veya kullanici klavuzunun igerigini bilgi vermeden degistirme hakkini sakli tutar.

Tdm haklar saklidir. Bu kullanici klavuzu yayincinin yazili izni olmadan herhangi bir nedenle veya
bicimde, tamamen veya kismen, kopyalanamaz, kaydedilemez veya bilgisayar ortaminda
saklanamaz.

Siiriicliniin Yazilim Sarimi

Bu Urline kullanici arayiizi ve kontrol yaziiminin son surimi yuklenmistir. Uriin  bagka
Commander SE suricdlerinin yer aldigi yeni veya mevcut bir sistemde kullanilacak ise, diger
urtinlerle bu Grindn yazilimlari arasinda olabilecek farkliliklara dikkat edilmelidir. Bu farkhhklar
arindn farkh galismasina neden olabilir. Ayni durum tamir amaci ile Control Techniques Servis
Merkezine yollanan urlnlerde de gorilebilir.

Herhangi stipheli bir durumda Control Techniques Suriici Merkezine bagvurunuz.
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Uyumluluk Agiklamalari

Control Techniques, The Gro, Newtown, Powys, UK. SY16 3BE

SE11200025 SE11200037 | SE11200055 | SE11200075
SE2D200075 | SE2D200110 | SE2D200150 | SE2D200220 SE23200400
SE23400075 SE23400110 | SE23400150 | SE23400220 | SE23400300 | SE23400400
SE33200550 SE33400550 | SE33200750 | SE33400750 | SE43401100 | SE43401500
SE43401850 SE53402200 | SE53403000 | SE53403700

Yukarida listelenen degisken hizli AC sirlciler, asagida siralanan ulusal, uluslararasi ve harmonize Avrupa
standartlarina gore tasarlanmig ve uretilmigtir:

EN60249 Baskili devre malzemeleri
IEC60326-1 Baskil devreler: Standart koyucu icin genel bilgiler
IEC60326-5 Baskil devreler: Tek ve cift yiuzli delik ici kaplamali baskili devreler igin 6zellikler
IEC60326-6 Baskili devreler: Cok tabakali baskili devreler igin 6zellikler
IEC60664-1 Alcak gerilim sistemlerinde cihazin yalitim koordinasyonu: ilkeler, istekler ve testler
EN60529 Kutularin koruma siniflari (IP kodlari)
UL94 Plastik malzemelerin yanma standartlari
UL508C Gl gevirici standartlari
*EN50081-1 Yasanilan, ticari ve hafif endistriyel ortamlar icin yayinim standartlari
EN50081-2 Endustriyel ortamlar i¢in yayinim standartlari
EN50082-2 Endustriyel ortamlar icin bagisikhk standartlari
Degisken hizli elektriksel siiriicii sistemleri - Kisim 3: Ozel test yéntemlerini
EN61800-3 o
kapsayan EMC rln standartlar
**ENG1000-3-2 El_ektromgnyetlk uyum (EMC), sinirlar, akim harmonikleri yayinim sinirlari
(cihaz giris akimi < 16 A faz basina)
- Elektromanyetik uyum (EMC), sinirlar, anma akimi < 16 A lik cihazlar igin algak
EN61000-3-3 o ; ; )
gerilim besleme sistemlerinde dalgalanma ve fliker sinirlari

* Sadece Boy 1 Uniteler icin gegerlidir.

** SE11200025, SE11200037, SE11200055: Giris soku gereklidir. Giris akimi < 16 A olan diger tim
Uniteler: Sadece profesyonel kullanim igin

***SE11200025 - SE11200075, SE2D200075, SE2D200110, SE23400075 -
SE23400300, SE23400400, SE33400550, SE33400750 modellerinde uygulanir.

Bu drlnler, 73/23/EEC Algak Gerilim, 89/336/EEC Elektromanyetik Uyum (EMC) ve 93/68/EEC CE
Markalama Yonetmeliklerine uygundur.

SE23400220,

W. Drury
\,Q% Executive VP Technology
J\ Tarih: 1 Kasim 2001

Bu elektronik siiriiciiler, komple makina veya sistem olusturmak iizere, uygun motor, kontrolor,
elektriksel koruma donanimlari ve diger yardimci malzemelerle birlikte kullanilmak lizere iiretilmistir.
Givenlik ve EMC kurallarina uyum, suriiciiniin uygun filtrelerle dogru montaji ve ayarlanmasi ile
saglanir. Suruciiler, giivenlik ve EMC kurallarini bilen yetkili teknik elemanlar tarafindan monte
edilmelidir. Makina veya sistemin ilgili yerel kurallara uyumundan montaj elemani sorumludur. Bunun
icin Kullanici Klavuzuna bakiniz. Ayrintii EMC bilgileri ayrica Commander SE EMC Veri Brosiiriinde
mevcuttur.
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1 Guvenlik Bilgileri

1.1 Uyarilar, Dikkatler ve Notlar

& Uyari, bir glvenlik tehlikesini ortadan kaldirmak icin gerekli bilgiler icerir.
1
Dikkat, Grtin veya diger cihazlarin arizalanma riskini azaltacak bilgiler igerir.
|

Not, Griiniin dogru galismasi igin yardimci bilgiler igerir.

1.2 Elektriksel Glivenlik - Genel Uyari

Sirucude kullanilan gerilimler elektriksel sok ve/veya yanmalara neden olabilir ve déldurtct olabilir.
Suriicl ve gevre elemanlari ile calisma yapilirken her zaman ¢ok titizlikle hareket edilmelidir.

Kullanici klavuzunun ilgili yerlerinde 6zel uyarilar yapilmistir.

1.3 Sistem Tasarimi ve Personel Gilivenligi

Sirtcu, profesyonel amagh komple bir cihaz veya bir sistem igin distintlmis bir moduldir. Yalnis
monte edildiginde guvenlik tehlikesi olusturabilir. Stricli yuksek gerilim ve akimlar tasir, yliksek
dizeyde elektrik enerjisi depolar ve yaralanmalara yol agabilecek kontrol sistemlerinde kullanilir.

Elektriksel montaj ve sistem tasarimi sirasinda, hem normal hem de hatali ¢calisma durumlari g6z
onlne alinarak, tehlikeleri ortadan kaldiracak bicimde 6zel dikkat sarfedilmelidir. Sistemin tasarimi,
montaji, devreye alinmasi ve bakimi, gerekli egitimi almig deneyimli personel tarafindan
yapilmahdir. Personel bu guvenlik bilgilerini ve bu Kullanici Klavuzunu dikkatle okumalidir.

DUR iglemi ile sUrtcu ve ¢evre elemanlarindaki tehlikeli gerilimler kesilmez.

Amagclanan fonksiyonlar veya ariza sonucu yalnis calismalar sirasinda siricinin tehlike
doguracagi unutulmamalidir.

Herhangi bir uygulamada surucu ariza, zarar veya yaralanmalara yol agarsa risk analizi yapilmal
ve gerekirse riski azaltacak ek énlemler alinmalidir.

Personel giivenligi agisindan siiriiciiniin DUR ve BASLA kumandalari ile diger elektriksel
girigslerinin uygun yapilmasi yeterli olmayabilir. Beklenmedik sekilde calismaya baslama
sonucu dogacak tehlikelere karsi siiriciiyi AC besleme kaynagindan ayiracak gerekli
diizenek kurulmalidir.

Mekanik guvenligi saglamak icin elektromekanik kilitler ve agiri hiza karsi koruma gibi ek dnlemler
gerekebilir. Yalnig calismadan dogacak tehlikelere karsi suricl, yuksek dizeyde ek koruma
Onlemleri alinmadan kritik uygulamalarda kullaniimamalidir.

Bazi kosullar altinda surtict motoru kontrol edemeyebilir. YUk tipi motor hizini arttiracak yapida ise
(6rnegin, vingler) frenleme ve durdurma igin ek yontemler (6rnegin, mekanik frenler) kullaniimahdir.
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1.4

Cevresel Kisitlamalar

Suricindn tasinmasi, depolanmasi, montaji ve kullanilmasi i¢in bu Kullanici Klavuzunda verilen
talimatlar, 6zel cevre kisitlamalari ile uyumlu olmalidir. Sdruculer fiziksel olarak asir
zorlanmamalidir.

1.5 Yonetmeliklere Uyum
Montaji yapan kisi ulusal kablolama yonetmelikleri, kaza onleme yonetmelikleri ve elektromanyetik
uyum (EMC) yoénetmelikleri gibi tim yonetmeliklere uymakla sorumludur. lletkenlerin kesisme
bdlgeleri, sigorta ve diger koruma elemanlarinin sec¢imi ve topraklama baglantilari ¢ok dikkatli
yapilmahdir.
Bu Kullanici Klavuzu 6zel EMC standartlarina uyum igin gerekli talimatlari icermektedir.
Avrupa Toplulugunda bu Urunun kullanildigi tim makinalar, asagdidaki yénetmeliklere uyumlu
olmak zorundadir:
e 97/37/EC: Makina Guvenligi
e 89/336/EEC: Elektromanyetik Uyumluluk

1.6 Motor
Motor, Ureticisinin tavsiyeleri dogrultusunda monte edilmelidir. Motor mili agikta olmamalidir.
Standart sincap kafesli asenkron motorlar tek hizda calisacak bicimde tasarlanmistir. Strticinin
yetenegini kullanmak Gzere motor maksimum hizinin Uzerinde caligtirilacak ise, énce Ureticisine
danigiimalidir.
Dusuk hizlarda galismada sogutma fani yeterince etkin olamayacagindan motor asiri isinabilir.
Bunun i¢in motor termistér korumali olmasi tavsiye edilir. Gerekirse fanla zorlanmis sogutma
uygulanmalidir.

1.7 Parametreleri Ayarlama
Bazi parametreler surticinin galismasi Uzerinde ¢ok etkilidir. Kontrol edilen sisteme etkisi dikkatle
incelenmeden bunlar dedistiriimemelidir. Hata veya karistirma sonucu olusacak istenmeyen
degisikliklere kargi 6nlem alinmalidir.

Commander SE Kullanici Klavuzu 2
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Opsiyonlar

Commander SE igin asagidaki opsiyonlar mevcuttur:

Hizli parametre transferi icin Quickey (SE55)

Standart ve disik kagcak akimli alt/yan montajli RFI filtreleri veya ekonomik pano montajli
RFI filtreleri

Universal tus takimi, IP65, portatif veya kapak montajli, LCD metin ekranli
ileri diizey programlama igin SE Soft Windows™ yazilimi
iki yonlii giris referansi igin +10 V /-10 V analog giris karti (SE51)

Besleme, motor ve kontrol kablo ekranlarinin uygun topraklanmasi icin destek ve kelepce
pargalari (SE11, 12, 13, 14 & 15) (SE15, sadece Boy 5 kontrol kablolari igin)

EMC Veri Brosuri
Sogutucunun pano digina montaji igin pencereli montaj kiti (sadece Boy 2...4 igin)

SE Soft uygulamasi igin suruct ile PC arasinda kullanilan EIA232 den EIA485 e gevirici
(SE71 lletisim Baglantisi)

Sahayolu iletisim moddilleri:
Profibus DP (SE73)
Device Net (SE77)
CAN Open (SE77)
Interbus (SE74)

Commander SE ileri Diizey Kullanici Klavuzu (ileri diizey fonksiyonlarin listesi igin Bélim 10
sayfa 69 a bakiniz.)

AC giris soklari
Frenleme direngleri ve montaj plakasi (sadece Boy 2...4 igin)

Yukaridaki opsiyonlar hakkinda daha fazla bilgi igin yerel Control Techniques Siriici Merkezi
ve/veya bayisine basvurunuz.

Commander SE Kullanici Klavuzu
Yayin No. 8



3 Teknik Veriler

3.1 Guce Dayal Veriler

Model kodu agiklamasi

Boy Faz Gerilim ikig Giicu (kW)
SE X X X X X X X X
1: Boy 1 | 1: 1 faz girig 2:220V 0 0 0 2 5 0,25
2: Boy 2 | D: 1/3 faz giris | 4: 380 V 0 0 0 3 7 0,37
3: Boy 3 | 3: 3 faz giris 0 0 0 5 5 0,55
4:Boy 4 . . ] ] i .
5: Boy 5 0 3 7 0 0 37
MODEL SE11200...
025 | o037 | 055 | o075
AC besleme gerilimi ve frekansi 1 faz 200...240 V +/- %10, 48...62 Hz
Giris gl faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma gici — kW 0,25 0,37 0,55 0,75
Motor anma giict — HP 0,50 1,0
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...girig gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yikte) - A 1,5 2,3 3,1 4.3
Mak. cikis akimi (%150 ylikte 60 s) - A 2,3 3,5 4,7 6,5
Giris akimi (tam yikte) - A* 5,6 6,5 8,8 11,4
ilk doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 100
Glg kaybi (230 VAC besleme ve 6 kHz
anahtarlama frekansinda) - W 18 24 37 56
Agirlik - kg/lb 1,1/2,4 1,25/2,75
Sogutma fani Yok
Tablo 3.1 Commander SE Boy 1
* Bak: Aynt 3.1.1
** jlk doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2
MODEL SE11200...
025 037 055 | 075
Giris besleme sigortasi — A 6 10 16
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Girig kablosu mm? 1,0 1,5
AWG 16 14
Motor kablosu mm? 1,0
AWG 16

Tablo 3.2 Tavsiye Edilen Girig Sigortalar ve Kablolar

Commander SE Kullanici Klavuzu
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MODEL SE2D200...
075 | 110 | 150 | 220
AC besleme gerilimi ve frekansi 1/3 faz 200...240 V +/- %10, 48...62 Hz
Girig glic faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma giict — kW 0,75 1,1 1,5 2,2
Motor anma giicu - HP 1,0 2,0 3,0
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...giris gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) - A 4,3 5,8 7,5 10,0
Mak. cikis akimi (%150 yiikte 60 s) - A 6,5 8,7 11,3 15,0
Giris akimi (tam yiikte) - A* (1/3 faz) 110 | 55| 151 [ 79[ 193 ]96|262] 13,1
ik doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 55 35
Glg kaybi (230 VAC besleme ve 6 kHz
anahtarlama frekansinda) - W 54 69 88 125
Agirlik - kg/lb 2,75/6
Sogutma fani Yok | Var
Tablo 3.3 Commander SE Boy 2, 220 V, 1/3 faz giris
* Bak: Ayrit 3.1.1
** {lk doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2
MODEL SE2D200...
075 110 150 220
1F | 3F | 1F | 3F | 1F [ 3F | 1F | 3F
Giris besleme sigortasi - A 16 10 20 16 25 16 32 20
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 15110 25| 15| 25| 15| 40| 25
AWG | 14 16 12 14 12 14 10 12
Motor kablosu mm? 1,0 1,5
AWG 16 14
Frenleme direnci kablosu mm? 1,0 1,5
AWG 16 14
Tablo 3.4 Tavsiye Edilen Girig Sigortalari ve Kablolar
MODEL SE2D200...
075 | 110 | 150 220
Minimum frenleme direnci - Q 50 40
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 100 75 50
Maksimum giig — kW* 1,8 2,4 3,5
Tablo 3.5 Frenleme Direngleri
* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore
Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek

Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.
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MODEL SE23200400
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 200...240 V +/- %10, 48...62 Hz
Giris gl faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma giici — kW 4
Motor anma glicli - HP 5
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...girig gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) - A 17,0
Mak. cikis akimi (%150 ylikte 60 s) - A 25,5
Giris akimi (tam yukte) - A* 21
ilk doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 35
Gl kaybi (230 VAC besleme ve 6 kHz anahtarlama
frekansinda) — W 174
Agirlik - kg/lb 275/6
Sogutma fani Var

Tablo 3.6 Commander SE Boy 2, 220 V, 3 faz giris

* Bak: Ayrit 3.1.1
** [Ik doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2

MODEL SE23200400

Giris besleme sigortasi — A 32

Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20

Giris kablosu mm? 4,0
AWG 10

Motor kablosu mm? 2,5
AWG 12

Frenleme direnci kablosu mm? 2,5
AWG 12

Tablo 3.7 Tavsiye Edilen Girig Sigortalar ve Kablolar

MODEL SE23200400
Minimum frenleme direnci - Q 30
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 30
Maksimum giig — kW* 5,9

Tablo 3.8 Frenleme Direngleri

* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore

Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek
Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.

Commander SE Kullanici Klavuzu 6
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MODEL SE23400...

075 | 110 | 150 | 220 | 300 | 400
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 380...480 V +/- %10, 48...62 Hz
Girig glic faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma giict — kW 0,75 1,1 1,5 2,2 3,0 4,0
Motor anma giict — HP 1,0 2,0 3,0 5,0
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...girisg gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) — A 2,1 3,0 4,2 5,8 7,6 9,5
Mak. cikis akimi (%150 yikte 60 s) — A 3,2 4.5 6,3 8,7 11,4 | 14,3
Giris akimi (tam ylikte) - A* 400 V, 50 Hz / 480 V, 60 Hz 3,6 4,8 6,4 9,3 11 14
ilk doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 90 60
Glg kaybi (480 VAC besleme ve 6 kHz anahtarlama 43 57 77 97 122 158
frekansinda) - W
Agirlik - kg/lb 2,751/6
Sogutma fani Yok | Var

Tablo 3.9 Commander SE Boy 2, 380 V, 3 faz giris

* Bak: Aynit 3.1.1
** jlk doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2

MODEL SE23400...
075 | 110 | 150 | 220 | 300 | 400
Giris besleme sigortasi - A 10 16 20
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 1,0 1,5 2,5
AWG 16 14 12
Motor kablosu mm? 1,0 1,5
AWG 16 14
Frenleme direnci kablosu mm? 1,5
AWG 14

Tablo 3.10 Tavsiye Edilen Girig Sigortalari ve Kablolar

MODEL SE23400...
075 | 110 | 150 | 220 | 300 | 400
Minimum frenleme direnci - Q 100 75
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 200 100
Maksimum gig¢ — kW* 3,4 6,9

Tablo 3.11 Frenleme Direngleri

* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore

Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek
Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.
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MODEL SE33200...

550 | 750
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 200...240 V +/- %10, 48...62 Hz
Giris guic faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma gict — kW 55 7,5
Motor anma giicti — HP 7,5 10,0
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...giris gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) - A 25,0 28,5
Mak. cikis akimi (%150 ylikte 60 s) - A 37,5 42,8
Giris akimi (tam yukte) - A* 22,8 24,6
ilk doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 44
Gl kaybi (230 VAC besleme ve 6 kHz anahtarlama 230 305
frekansinda) - W
Agirlik - kg/lb 6/13,2
Sogutma fani Var

Tablo 3.12 Commander SE Boy 3, 220 V, 3 faz girig

* Bak: Ayrit 3.1.1
** |Ik doldurma akimi - Bak: Aynit 3.1.2

MODEL SE33200...
550 | 750
Giris besleme sigortasi — A 30
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 4,0*
AWG 10*
Motor kablosu mm? 4,0
AWG 10*
Frenleme direnci kablosu mm? 4,0
AWG 10

Tablo 3.13 Tavsiye Edilen Girig Sigortalari ve Kablolar

* Kablo 100 m den daha uzun ise gerilim disimdni 6nlemek icin 6 mm?%8 AWG lik kablo

kullanilmasi tavsiye edilir.

MODEL SE33200...
550 | 750
Minimum frenleme direnci - Q 12,0
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 15,0
Maksimum giig — kW* 11,8
Tablo 3.14 Frenleme Direncleri
* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore
Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek

Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.

Commander SE Kullanici Klavuzu



MODEL SE33400...

550 | 750
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 380...480 V +/- %10, 48...62 Hz
Girig gug faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma glicii — kW 5,5 7,5
Motor anma giici — HP 7,5 10,0
Cikis gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...giris gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yikte) - A 13,0 16,5
Mak. cikis akimi (%150 yikte 60 s) - A 19,5 24,8
Giris akimi (tam yukte) - A* 13,0 15,4
ik doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 80
Gug kaybi (480 VAC besleme ve 6 kHz anahtarlama 190 270
frekansinda) - W
Agirlik - kg/lb 6/13,2
Sogutma fani Var

Tablo 3.15 Commander SE Boy 3, 380 V

* Bak: Ayrit 3.1.1
** Ik doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2

MODEL SE33400...
550 750
Girig besleme sigortasi - A 16 20
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 2,5
AWG 12
Motor kablosu mm? 2,5
AWG 12
Frenleme direnci kablosu mm? 2,5
AWG 12

Tablo 3.16 Tavsiye Edilen Girig Sigortalari ve Kablolar

MODEL SE33400...
550 | 750
Minimum frenleme direnci - Q 39,0
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 50
Maksimum giig — kW* 13,8

Tablo 3.17 Frenleme Direncleri

* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore

Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek
Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.

9 Commander SE Kullanici Klavuzu
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MODEL SE4340...
1100 | 1500 | 1850
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 380...480 V +/- %10, 48...62 Hz
Girig gug faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma glicii — kW 11 15 18,5
Motor anma guct — HP 15 20 25
Cikis gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...giris gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) - A 245 30,5 37
Mak. ¢ikis akimi (%150 yikte 60 s) - A 36,75 45,75 55,5
Giris akimi (tam yukte) - A* 23 27,4 34
ik doldurma akimi (siire <10 ms) - A** 40
Glg kaybi (480 VAC besleme ve 6 kHz*** anahtarlama 400 495 545
frekansinda) - W
Agirlik - kg/lb 11/24,2
Sogutma fani Var
Tablo 3.18 Commander SE Boy 4, 380 V
* Bak: Ayrit 3.1.1
** [lk doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2
*** 18,5 kW icin 3 kHz
MODEL SE4340...
1100 1500 | 1850
Girig besleme sigortasi — A 32 40
Kontrol kablosu mm? >0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 4,0 6,0
AWG 10 8
Motor kablosu mm? 4,0 6,0
AWG 10 8
Frenleme direnci kablosu mm? 6,0
AWG 8
Tablo 3.19 Tavsiye Edilen Girig Sigortalari ve Kablolar
MODEL SE4340...
1100 | 1500 | 1850
Minimum frenleme direnci - Q 24
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 40 30 24
Maksimum gi¢ — kW* 17,2 23 28,7
Tablo 3.20 Frenleme Direngleri
* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore
Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek

Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.

Commander SE Kullanici Klavuzu
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MODEL SE5340...
2200 | 3000 | 3700
AC besleme gerilimi ve frekansi 3 faz 380...480 V +/- %10, 48...62 Hz
Giris guic faktori (cos ¢) >0,97
Motor anma gici — kW 22 30 37
Motor anma giict — HP 30 40 50
Cikig gerilimi ve frekansi 3 faz, 0...girig gerilimi, 0...1000 Hz
Cikis anma akimi (%100 yukte) - A 46 60 70
Mak. cikis akimi (%150 ylkte 60 s) - A 69 90 105
Giris akimi (tam yukte) - A* 40 52 66
ilk doldurma akimi - A** 28
ilk doldurma siiresi - ms 49
Glg kaybi (480 VAC besleme ve 3 kHz anahtarlama 730 950 1090
frekansinda) - W
Agirlik - kg/lb 22 /49
Sogutma fani Var
Tablo 3.21 Commander SE Boy 5, 380 V
* Bak: Ayrit 3.1.1
** flk doldurma akimi - Bak: Ayrit 3.1.2
MODEL SE5340...
2200 3000 3700
Girig besleme sigortasi — A 60 70 80
Kontrol kablosu mm? 0,5
AWG 20
Giris kablosu mm? 10 16 25
AWG 6 4 4
Motor kablosu mm? 10 16 25
AWG 6 4 4
Frenleme direnci kablosu mm? 10 16 25
AWG 6 4 4
Tablo 3.22 Tavsiye Edilen Giris Sigortalari ve Kablolar
MODEL SE5340...
2200 | 3000 | 3700
Minimum frenleme direnci - Q 10
Tavsiye edilen frenleme direnci - Q 20 12
Maksimum gui¢ — kW* 34,5 57,5
Tablo 3.23 Frenleme Direngleri
* Tavsiye edilen frenleme direncinin degerine gore
Frenleme direnci uygulamadan énce bu ayritin sonundaki Frenleme Bilgileri ile Yiiksek

Sicaklik ve Asiri Yiikte Koruma Uyarilarini okuyunuz.

Commander SE Kullanici Klavuzu
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3.11

3.1.2

3.2

Frenleme Direngleri — Yiiksek Sicaklik

Frenleme direngleri ¢gok isinabilir. Frenleme direnglerini zarar vermeyecek bir yere
yerlestiriniz. Yiiksek sicakliga dayanikh kablo kullaniniz.

Frenleme Direngleri — Asin Yiikte Koruma

Frenleme direnci devresinde asiri yikte koruma onlemi alinmalidir. 5.1.1 Opsiyonel
Frenleme Direnci Igin Isil Koruma Devresi ayritinda bunun nasil yapilacagi anlatiimistir.

* Girig Akimi

Besleme kisa devre akiminin 5 kA den buyulk veya faz gerilimlerinin dengesiz oldugu durumlarda
giris akimi, verilen bu degerin Ustline ¢ikabilir. Bu durumda giris soklari kullaniimasi tavsiye edilir.

(Bak: Ayrit 4.4.3)

** Sicakhigin ilk Doldurma Akimi Uzerine Etkisi

Boy 1-4

Siruciye uzun bir aradan sonra ilk defa eneriji verildiginde ve sirlcl soguk ise, ilk doldurma akimi
kiigk olur. Siricinin i¢ sicakhgi yiksek ve sik sik galistiriliyor ise, ilk doldurma akimi artar.

Genel Veriler

IP Sinifi
Boy 1:

Boy 2,3 & 4:

Boy 5:

NEMA Sinifi
Boy 1:

Boy 2, 3 & 4:

Boy 5:

IP20
Kablo ¢ikis plakasinda stirlcu ile verilen lastik mansonlar kullaniimalidir.
IP20

Kablo cikis plakasinda sirtcl ile verilen lastik mansonlarin kullaniimali ve
surdclU dizgln bir yizeye monte edilmelidir.

IPO0 — Cikis plakasi kullaniimamis

IP10 — Cikis plakasi kullaniimis, kablo mansonlari yok (kullaniimayan delikler
kapatiimig)

IP20 — Cikis plakasi ve kablo mansonlari kullaniimis ( kullaniimayan delikler
kapatiimig)

NEMA 1 koruma sinifi igin kablo girisi uygun bigcimde (6rnegin, kondui ile)
yapilmahdir.

NEMA 1 koruma sinifi igin surict dizgin bir yizeye monte edilmeli ve kablo
girisi uygun bigcimde (6rnegin, kondiii ile) yapiimalidir.

NEMA 1 koruma sinifina uygun degildir.

NEMA 1 koruma sinifi, kapal ortamlarda personelin cihaza kazara dokunmasini engelleyen ve
dugen cisimlere karsi cihazi koruyan bir pano tipi igin tanimlanmistir.

Commander SE Kullanici Klavuzu
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Siruci belirtilen bicimde monte edilmemis ise agikta kalan canli ug¢lar tehlike yaratir ve IP
veya NEMA 1 koruma siniflari gegerli olmaz.

Girig faz dengesizligi:

Cevre sicakhg:

Depolama sicakhgr:
Yukseklik:

Nem:

Malzemeler:

Sarsinti (rasgele):

Sarsinti (siniizoidal):

Carpma:

Frekans dogrulugu:

Coziinulurluk:

Cikis frekans aralig::

Baglatma sikhig::

Enerjilenme gecikmesi:

Maksimum %2

-10°C ... +40°C (14°F ... 104°F) (6 kHz anahtarlama frekansinda)
-10°C ... +50°C (14°F ... 122°F) (Bazi modellerde giicii diistirerek 3
kHz anahtarlama frekansinda)

-10°C ... +40°C (14°F ... 104°F) (Boy 4 18,5 kW ve Boy 5 igin 3 kHz
anahtarlama frekansinda)

(bak: Commander SE ileri Diizey Kullanici Klavuzu | Gig¢ Disiirme
Egrileri)

-40°C ... +60°C (-40°F ... 140°F) (maksimum 12 ay)

1000 m (3250 ft) den itibaren maksimum 4000 m (13000 ft) ye kadar
anma akimi her 100 m (325 ft) icin %1 azalr.

%95 (yogdunlagsmamis maksimum bagil nem)

UL94-5VA (Boy 1 ... 4)

UL94-VO0 (Boy 5)

UL94-V1

Ambalajsiz olarak 1 saat boyunca her 3 eksende 5 ... 150 Hz arasi

0,01 g¥Hz te (1,2 g rms ye esdegder) test edilmistir. (IEC68-2-34 ve
IEC68-2-36 standartlarina uyumiu)

Dis kilifin yanma sinifi:
Dis kilifin yanma sinifi:
Mansonlar:

Ambalajsiz olarak 15 d boyunca her 3 eksende 1 oktav/d tarama
frekansi ile

e 2 ... 9 Hzarasi 3,5 mm genlikle

e 9 ...200 Hz arasi 10 m/s® ivme ile

e 200 ... 500 Hz arasi 15 m/s? ivme ile

test edilmistir. (IEC68-2-6 standardina uyumlu)

Ambalajli olarak her 6 eksende 100 er kere 40 g, 6 ms ile test
edilmistir. (IEC68-2-29 standardina uyumlu)
Ambalajsiz olarak her 6 eksende 100 er kere 25 g, 6 ms ile test
edilmistir. (IEC68-2-29 standardina uyumlu)

%0,01
0,1 Hz
0 ... 1000 Hz

Kontrol terminallerinden: Sinirsiz
Ana beslemeden: Saatte maksimum 20 kez (Baslatma aralari 3 d)

Maksimum 1 s (Durum rélelerinin izlenmesi ve seri iletisimin kurulmasi
gibi nedenlerle Boy 1 ... 4 i¢cin en az 1 s, Boy 5 igin 1,5 s
beklenmelidir.)

13
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Seri lletigim:

Anahtarlama Frekanslari:

EMC:

RJ45 konnektdru ile 2 kablolu ANSI EIA485 protokolu (ANSI ve
Modbus RTU protokollarini destekler.)

3, 6 ve 12 kHz (Anahtarlama frekansi, yliklenme kosullari, sogutucu
sicakligi ve c¢ikis frekansina baglh olarak asiri 1sinma kesintilerinden

korunmak i¢in Akilli Is1 Yonetimi yazilimi ile otomatik olarak degisir.)
EN50082-2 ve EN61800-3 (RFI filtresiz)

Bagisikhk:

EN50081-1*, EN50081-2 ve EN61800-3 (Opsiyonel RFI

filtresi ile) (bak: Ayrit 3.3 and 4.5)
* Sadece Boy 1 igin

IEC61800-3 standardina goére sinirli siniftan bir Uriindir. Yerlesim alanlarinda radyo
frekansinda girisim yapabilir ve bu nedenle kullanicinin ek 6nlemler almasi gerekebilir.

RFI Filtreleri
RFI filtreleri opsiyondur.
Filtre Filtre Tipi Montaj Motor
Modiil Diisiik . kablosu
P N
arca No | Standart kagakls Ekonomik Alt Yan (m)
SE11200025 - 4200-6101 + + 20
SE11200075 4200-6102 + + + 75
4200-6103 + + + 15
Tablo 3.24 Commander SE Boy 1
Filtre Filtre Tipi Montaj Motor
Modiil Diisiik . kablosu
P N
arca No | Standart kagakls Ekonomik Alt Yan (m)
SE2D200075 - 4200-6201 + + + 100
SE2D200220 4200-6204 + + 50
4200-6205 + + + 15
Tablo 3.25 Commander SE Boy 2, 220 V, 26 A, 1 faz giris
Filtre Filtre Tipi Montaj Motor
Modiil Diisiik . kablosu
P N
arca No | Standart kagakls Ekonomik Alt Yan (m)
SE2D200075 - 4200-6202 + + + 100
SE2D200220 4200-6204 + + 15
4200-6207 + + + 45
Tablo 3.26 Commander SE Boy 2, 220 V, 16 A, 3 faz giris
Filtre Filtre Tipi Montaj Motor
Modiil Diisiik . kablosu
P N
arca No | Standart kagakls Ekonomik Alt Yan (m)
SE23400075 - 4200-6202 + + + 100
SE23400400 4200-6204 + + 15
4200-6207 + + T 5

Tablo 3.27 Commander SE Boy 2, 380V, 16 A

Commander SE Kullanici Klavuzu
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Tablo 3.32 Commander SE Boy 5

Ayrintili EMC bilgisi igin bak: Ayrit 4.5 Elektromanyetik Uyum (EMC)

Filtre Filtre Tipi Montaj Motor
Modiil Diisiik . kablosu
P N
arca No | Standart kacakli Ekonomik Alt Yan (m)
4200-6203 + + + 100
SE23200400 4200-6303 + 15
4200-6209 + + + 45
Tablo 3.28 Commander SE Boy 2, 220 V, 26 A, 3 faz giris
Modiil Filtre Filtre Tipi Montaj le:)Itor
Parca No | Standart | Ekonomik Alt Yan a(mo)su
SE33200550 - 4200-6302 + + + 100
SE33200750 4200-6303 + + 15
Tablo 3.29 Commander SE Boy 3, 220 V, 30 A, 3 faz giris
Modiil Filtre Filtre Tipi Montaj le:)Itor
Parca No | Standart | Ekonomik Alt Yan a(mo)su
SE33400550 - 4200-6301 + + + 100
SE33400750 4200-6304 + + 15
Tablo 3.30 Commander SE Boy 3, 380V, 17 A
Modiil Filtre Filtre Tipi Montaj kgllg)lt:;u
Parca No | Standart | Ekonomik Alt Yan (m)
SE43401100 - 4200-6401 + + + 100
SE43401500 4200-6402 + + 15
4200-6403 + + + 100
SE43401850 4200-6404 + + 20
Tablo 3.31 Commander SE Boy 4
Modiil Filtre Filtre Tipi Montaj Motor kablosu
PargaNo | Standart Yan (m)
SE53402200 4200-6116 + + 100
SE53403000 4200-6117 + + 100
SE53403700 4200-6106 + + 100

15
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4

Surucuniun Montaji

4.1

/N

/N

4.2

Guvenlik Bilgileri
Yénergeleri izleme
Mekanik ve elektriksel montaj yonergelerine kesinlikle uyulmalidir. Siipheli herhangi
bir durumda cihazi saglayana danisiimalidir. Siiriicii ve herhangi bir opsiyon

modiiliiniin montaji, ¢calistiriimasi ve bakiminin, cihazin kullanildigi tlilkedeki ilgili yasa
ve yonetmeliklere uygun yapilmasindan cihazin sahibi veya kullanicisi sorumludur.

Montaj Yetkisi

Siriciiniin montaji, giivenlik ve EMC kurallarini bilen profesyonel bir teknik eleman
tarafindan yapilmalidir. Cihaz veya yer aldigi sistemin, kullanildigi lilkenin ilgili yasal
dizenlemelerine uyumundan bu kisi sorumludur.

Montajin Planlanmasi

Montaji planlarken asagidaki noktalar g6z éniine alinmalidir:

Erigim

Sadece yetkili personel cihaza erisebilmelidir. Kullanim yerinde gegerli givenlik kurallarina

uyulmalidir. Gerilim uygulanmigs stricunin elle ayarlari ancak yetkili personel tarafindan yapilabilir.
Bu durumda suricinin koruma sinifi IP20 olmalidir. (bak: Ayrit 3.2 Genel Veriler)

Cevresel Koruma
Suricl asagida belirtilen etkilere karsi korunmalidir:

. Nem, su damlamasi, sigramasi ve su buhari yogunlagsmasi (Gerekirse, cihaz ¢alistirildiginda
devreden c¢ikacak sekilde, yogunlagsmayi énleyen bir isitici kullaniimalidir.)

o Elektriksel iletken kisimlarla temas

o Sicakligin tanimlanan g¢alisma ve depolama degerlerinin Ustlne ¢gikmasi

Sogutma

Tanimlanan ¢alisma sicakliginin asilmamasi i¢in surlcunin urettigi 1s1 dis ortama atiimalidir. Tam
kapali panolarda sogutmanin fanli panolara gére sinirli oldugu unutulmamali, gerekirse daha
biylk pano veya fanla dahili hava dolasimi saglanmalidir. Panolama konusunda ayrintili bilgi igin
Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzuna bakiniz.

Elektriksel Giivenlik

Montaj, normal galisma ve ariza durumlari igin givenli olmaldir. Elektriksel montaj kurallari bu
boélimde verilmistir.

Yangina Karsi Koruma

Saricindn kilifi yangina karsi korumali degildir. Gerekirse yangina kargi korumali bir panoya
konmalidir.

Elektromanyetik Uyum

Degisken hizli surlculer, kablolama islemine gereken 6énem verilmez ise, gugli elektromanyetik
dalga yayan elektronik devrelerdir.

Bazi basit 6nlemlerle, tipik endlstriyel kontrol donanimlarin bundan etkilenmemesi saglanabilir.

Egder yayillim kosullari ¢ok sinirli veya yakinda elektromanyetik girisimlerden etkilenen cihazlar
varsa, gereken tim 6nlemler alinmalidir. Bunun igin stirict girigine ¢ok yakin noktaya RF filtreleri
konmalidir. Filtre ve kablolama igin yeterli yer ayrilmalidir. Onlemler igin ayrintili bilgi bu bélimde
verilmigtir.

Commander SE Kullanici Klavuzu 16
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Tehlikeli Bolgeler

Onayli ve sertifikali panoya monte edilmeyen sirtculer, koruma sinifi tanimh tehlikeli bolgelerde
kullaniimamalidir.

4.3 Mekanik Montaj
4.31 Siricii ve Montaj Boyutlari

LI ]
SO O
o ©
o

il
Commander SE Boy 1 & 2
Sogutucu delikleri 4 x M4
Commander SE Boy 3 & 4
Sogutucu delikleri 4 x M5
l< D .l
SQakil A1 Siiriicii va montai hovutlan
sexi 4.1 Surucu ve meonta) boyutian
Sirici A B C D E F G
Boyu mm in mm in mm in mm in mm in Mm in mm in
1 191 7 175 6 102 4 130 5 181,5 7 84 3 84 3
33/64 57/64 1/64 7164 9/64 5/16 5/16
2 280 11 259 10 147 5 130 5 265 10 121,5 4 121,5 4
1/64 3/16 25/3 7164 7116 25/3 25/32
2 2
3 336 13 315 12 190 7 155 6 320 12 172 6 164 6
7132 12/32 31/6 7164 19/3 25/3 25/32
4 2 2
4 412 16 389 15 250 9 185 7 397 15 228 8 217 8
7132 5/16 2713 9/32 5/8 63/6 35/64
2 4

Siiriicii diisey monte edilmelidir. Montaja yardimci olmak iizere ambalaja bir montaj sablonu
konmustur.
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Arka plaka

346mm

335mm | 368mm <le- I 13.622in

13.18%in| 14.488in

i 175mm
6.890in

— 1 J_l
\‘/- o |
187.5mm —’“ 16.5mm
I 7.382in » 260mm 16.5mm 0.650in

s 26U 0.650i
1?1??&';2 10.236in n
Sekil 4.2 Boy 5 linitelerin tepsiye ylizey montaiji
Siiriicii diisey monte edilmelidir. Montaj sablonu ambalaj kutusunda verilmistir.
Tepsiye montajda iinitenin iistiinde 150 mm bosluk birakiniz. Bu bosluk iiniteyi s6kmek

i¢in gereklidir. Havalandirma i¢in en az 100 mm yeterlidir.

16.5mm 16.5mm
0.650in 0.650in

a Arka plaka
T ee T I AN op—
e f -
[ 3
287mm 345mm
F 335mm | 364mm 11.299in 13.583in
13.18%In|14.331in
o ) y b ) [+)
W [ 5 0
I ' ;- f
[t L ot - ol
375mm 260mm 7mm 16mm| B9mm|E69mm
14.764in 10.236in 0.276 0.630] 2. 717in|2.717in
- . w N n 131.5mm  187mm
120mm  140mm 5.177in 7.362in
4.724in 5.512in - -
358mm
14.094in
Sekil 4.3 Boy 5 linitelerin tepsiye pencereli montaiji
Sogutucu deliklerinden maksimum 12 mm lik M6 civatalarla montaj yapiniz.
Commander SE Kullanici Klavuzu 18
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Pencereli montaj Yuzey montaj parcalari
pargasi

Tablo 4.1 Boy 5 montaj pargalari

102mm 195.5mm
4.016in 7.697in

O

244mm
9 606In

o—1

_ S0mm 130mm
@ =mm 3.583in _L 5.118in

=h

A50mm
13.780in

Sekil 4.4 Boy 5 davlumbaz plakasi

Boy 5 Commander SE suricllerin tepsiye pencereli montajinda sogutucudaki hava akiminin yeterli
olmasi igin bir davlumbaz plakasi gerekir. Bu plaka sogutucu ile bir baca olusturur ve kanatlarda
dogal hava akimi saglar. Davlumbaz plakasi, iletken veya yalitkan, herhangi uygun bir
malzemeden yapilabilir.

Sogutucu deliklerinden maksimum 12 mm lik M6 civatalarla montaj yapiniz.
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4.3.2

43.3

Commander SE Standart ve Diisiik Kagak Akimh Alt/'Yan Montaj RFI Filtreleri

|

goocoon (&
®

€ %‘ 0000000
® ®

Toprak vidasi: SE Boy 1 - M4

Bovaved
BxMEdelik
ayak montaji icin

]

SE Boy 2 ~4 - M5

Kablo uzunlugu

Sekil 4.5 RFI filtre boyutlari

Siirticii A B c D E F Kablov
Boyu Uzunlugu
mm mm mm mm mm mm mm
1 242 195 100 40 225 80 190
2 330 281 148 45 313 122 250
3 385 336 190 50 368 164 270
4 467 414 246 55* 448 215 320
* Boy 4 18,5 kW i¢cin 60 mm; 4200-6403
Commander SE Boy 1 Ekonomik RFI Filtresi (4200-6101)
D
D

B A
z
Kablo ) ;{ ]
Uzunlugu
230 mm
Sekil 4.6 Boy 1 ekonomik filtre boyutlari
A B C D Z0
mm mm mm mm mm
113,5 103 58 45,5 4,4

Commander SE Kullanici Klavuzu
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43.4 Commander SE Boy 2 ve 3 Ekonomik Bir ve Ug Faz RFI Filtreleri (4200-6204 ve 4200-6304)

MS\

ﬂ

Kablo uzunIL u
4200-6204 = 250mm
4200-6304 = 300mm

Sekil 4.7 RFl filtre boyutlar

A B Cc D E F G 20
mm | mm | mm | mm | mm | mm [ mm mm
119 985 | 855 | 57,6 109 51 66 43x75

4.3.5 Commander SE Boy 2, 3 ve 4 Ekonomik U¢ Faz RFI Filtreleri (4200-6303 ve 4200-6402)

[o]

F
—¥

& peg 171

- | mr

2o ,\
Kablo uzunlug
30mm

Sekil 4.8 RFI filtre boyutlan

A B C D E F G H 20

mm mm mm mm mm mm mm mm mm

4200-6303 133 120 118 70 80 103 90 130,6 6,5
4200-6402

4200-6404 143 130 128 80 80 113 100 143 6,5
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4.3.6 SE53402200 Yan Montaj Filtresi (4200-6116)

r— - ¥4
—
c| rl L]
e i
- Z
| £ ™
G '
A
'

LINE

LOAD

B

Sekil 4.9 RFI filtre boyutlari

4.3.7 SE5340300 — SE53403700 Yan Montaj Filtreleri (4200-6117 ve 4200-6106)
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Sekil 4.10 RFI filtre boyutlan

A B Cc D E F G 20

mm mm mm mm mm mm mm mm
4200-6116 337 | 259,5 90 100 275 50 290 7
4200-6117 377 300 90 103 315 105 330 7
4200-6106 380 294 150 107 310 105 325 7
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4.3.8 Minimum Montaj Araliklar
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Sekil 4.11 Minimum montaj araliklan (biitiin boylar igin)

4.4 Elektriksel Montaj

& Elektriksel sok tehlikesi
Asagidaki bolgelerde bulunan gerilimler elektrik sokuna neden olabilir ve éliimciildiir:
I e AC besleme kablolari ve baglantilari
o Cikig kablolari ve baglantilari
e Sirucuniin i¢ kisimlari ve dig opsiyon modiilleri

& Yalitim elemani
Servis amaci ile kapagi agilmadan o6nce siriicli, onayli bir yalitim elemani ile AC
L1 besleme kaynagindan yahtilmalidir.

DUR fonksiyonu
DUR fonksiyonu siiriicii ve dig opsiyon modiillerinde tehlikeli gerilimlerin kesilmesini
engellemez.

& Sakl elektrik yiikii
AC besleme kesildikten sonra siriiciideki kondansatoérler bir siire yiklu kalr ve

] oliimciil gerilim tasirlar. Siiriicii durdurulduktan sonra AC besleme kaynagindan
ayrilmali ve en az 10 dakika beklendikten sonra miidahale edilmelidir.
Normal olarak kondansatorler bir i¢ direng lizerinden bosalir. Bazi o6zel ariza
durumlarinda veya cikis uglarina gerilim uygulanmakta iken bosalma saglanamaz.
Gostergenin aniden kararmasina neden olan ariza durumlarinda kondansatoérler
bosalmamis olabilir. Boyle bir durumda Control Techniques veya yetkili bir bayiye
basvurunuz.
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& Prizden figle AC besleme
Siiriciiniin monte edildigi sistem AC besleme kaynagina bir priz ve fis tizerinden bagh

L 1 ise, 6zel olarak dikkatli olmak gerekir. Siiriiciiniin AC besleme ugclar icerdeki
kondansatérlere diyotlu dogrultucu lizerinden baghdir ve guvenlik yalitimi yoktur. Fig
prizden sokildiigiinde uglarinda gerilim olugmamasi i¢in figle suiriicli arasina otomatik
bir devre kesici konmalidir.

441 AC Besleme Kosullar
AC besleme asagidaki sekillerde yapiimalidir.
Bir fazli modeller:
. Uygun gerilimde bir faz (6rnegin, herhangi bir faz ile yildiz bagli ¢ fazin nétr noktasi arasi)
. Uygun gerilimde Ug¢ fazli besleme sisteminin iki fazi arasi
Ug fazl modeller:
. Uygun gerilimde yildiz veya G¢gen bagh G¢ fazli besleme sistemi
Bir/tii¢ fazli modeller:
. Yukaridakilerden herhangi birisi
Il Bir ve ii¢ fazli beslemede giris akimi farkhdir.
Besleme gerilimi ve akim bilgileri, Bolim 3 Teknik Veriler kisminda verilmistir.
442 Kablolar ve Sigortalar

Kablolar

Tavsiye edilen kablo kesitleri, Bolum 3 Teknik Veriler kisminda verilmigtir. Bu kesitler sadece bir
klavuz niteligindedir. Dogru kablo kesitleri icin yerel kablolama kurallari dikkate alinmalidir. Bazi
durumlarda gerilim disumunu azaltmak Uzere daha kalin kablo gerekebilir.

Asagidaki glic baglantilari igin uygun gerilim degerinde 105° C lik (221° F) (UL60/75° C sicaklik
artish) bakir iletkenli pvc yalitimh kablolar kullaniniz:

. AC besleme ile RFI filire arasi (eger kullaniliyorsa)
. AC besleme (veya RFI filtre) ile siirtict arasi

o Sdricu ile motor arasi

o Sdricu ile frenleme direnci arasi

diuzeni konmalidir. Bolim 3 Teknik Veriler kismindaki tablolarda onerilen sigorta

& Sigortalar

Kisa devre ve asir yiuklenmeye karsi AC besleme ile siiriicii arasina uygun koruma

[ ]
degerleri verilmistir. Bu kosullara uyulmamasi yangina neden olabilir.

AC beslemeye giden butlin canli baglantilarda sigorta veya diger korumalar yer almalidir.

Sigorta yerine, hatali akimi kesme kapasitesine sahip ve sigorta ile ayni dederde bir MCB
(minyatir devre kesici) veya C tipi kesme karakteristikli bir MCCB (T/M devre kesici) kullanilabilir.

Sigorta Tipleri
Avrupa : EN60269 Ayrit 1 ve 2 uyumlu gG tipi
USA : Bussman Limitron KTK Serisi, CC sinifi hizh tip

Topraklama Baglantilar

Sirtci AC beslemenin topraklama sistemine baglanmalidir. Topraklama baglantisi yerel
ydnetmeliklere uygun olmalidir.
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& Topraklama direnci yerel giivenlik yoénetmeligine uyumlu olmahdir. Topraklama
baglantilari uygun araliklarla denetlenmeli ve test edilmelidir.
[ ]

Toprak Kagaklari
Boy1..4

Suricindn gug hatti ve toprak arasinda 6nemsiz diizeyde ¢ok kigik bir akim kagagi vardir.

Boy 5

Tipik kagak akim 9 mA* dir. AC gerilim uygulanmadan toprak baglantisi yapiimalidir. Bazi
uygulamalarda givenlik yonetmelikleri ¢ift topraklama isteyebilir.

*380...415V, 50 Hz te 9 mA (IEC950 Ek D de anilan yontemle dlgtlmustir.)

& RFI filtresinin akim kagagi daha yuksektir. Bu bilgiler, Ayrit 4.5.4 teki Tablo 4.13 - 4.17
ten alinabilir. Standart ve ekonomik filtreler kullanildiginda, konnektorden gegmeyen
L] ve esnek kablo ile yapilmamis sabit bir topraklama baglantisi gereklidir.

Motor Kablolari

Basit diizey EMC 6nlemi igin asagidakilerin birisini uygulamak yeterlidir:
o 3 + 1 damarli kablo kullanmak

. 3 ayri gug kablosu ve ayri bir toprak kablosu kullanmak

ileri diizey EMC énlemi almak gerekiyorsa (bak: Ayrit 4.5.2) 3 + 1 damarli ekranli veya gelik zirhli
kablo kullaniniz.

kontaktor veya devre kesici devreyi agmadan veya kapatmadan siiriicinin etkinligi
kaldiriimalidir. Motor yiiksek akim ve diisiik hizda ¢alisirken devre kesilirse ciddi arklar

& Eger motor siiriiciiden bir kontaktor veya devre kesici tarafindan ayrilabiliyorsa, bu
L1
olusabilir.
Maksimum Motor Kablo Uzunluklar

Surtcinin motor kablosu tarafindan kapasitif yiklenmesi, kablo uzunluklarini asagida Tablo 4.2
de verilen degerlerle sinirlar. Siurlcl sanal olarak OI.AC arizasi verebilir. Daha uzun kablo
kullanimi gerekiyorsa yerel Surlict Merkezinize veya saticiniza bagvurunuz.

Maksimum kablo uzunluklari, 412 pF/m kapasiteli kablolar kullanilarak bulunmustur.

Siriicii Boyu Maksimum motor kablo uzunluklan
m ft
1 75 246
2 100 330
3 150 495
4 150 495
5 120* 394*

Tablo 4.2 Maksimum motor kablo uzunluklari
* Bu kablo uzunlugu 3 kHz anahtarlama frekansi igindir. Uzunluk anahtarlama frekansi ile ters
orantili azalir. Ornegin, 6 kHz te 60 m dir.
Yiiksek Kapasitansli Kablolar

Birgok kablonun damarla zirh veya ekrani arasinda 0zel yalitim katmani vardir. Tavsiye edilen bu
kablolar digik kapasitanslidir. Ozel yalitim katmani olmayan kablolarin kapasitanslari yiksek
olabilir.

Yuksek kapasitansli kablo kullaniliyorsa maksimum kablo boyu, Tablo 4.2 de verilen degerlerin
yarisidir.

Daha fazla bilgi icin Commander SE ileri Diizey Kullanici Klavuzuna basvurunuz.
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Cok Motorlu Uygulama

Bir siirlicliye birden fazla kiiglik motorun baglandigi uygulamalar igin Commander SE lleri Diizey
Kullanici Klavuzuna basvurunuz.

443 Girig Endiiktansi
Genellikle beslemeden gelen harmonikleri azaltmak igin kullanilan giris endiktanslari asagidaki
kosullardan birisi bile gegerli ise mutlaka kullaniimahdir.
. Besleme kapasitesinin 200 kVA dan biyilk olmasi
. Kisa devre akiminin 5 kA den bliylk olmasi
. Reaktif glic kompanzasyonu donaniminin sirtclye yakin olmasi
. Besleme kaynagina dogrudan bagl blyltk DC siricller olmasi veya bunlarin giris
enduiktanslarinin yeterli olmamasi
3 Ayni beslemeye bagli dogrudan yol alan motorlar bulunmasi veya dogrudan yol alma
sirasinda gerilim disiminin %20 den fazla olmasi
Yukardaki kosullardan herhangi birisi varsa, suricinuin giris glic katindan asiri akimlar akabilir. Bu
akimlar cihazin istenmeyen arizalar vermesine, hatta asiri durumlarda giris katinin bozulmasina
neden olabilir.
Giriste beslemenin her fazina bir endlktans baglanmalidir. Endlktanslar beslemenin empedansini
arttirarak asiri akimlari cihazin zarar gérmeyecegi dizeye dusirir. Tavsiye edilen empedans
genellikle %2 dir.
Ug adet bir fazli veya bir adet lg¢ fazli endiiktans kullanilabilir. Her siricii grubuna ayri endliktans
gerekir.
NOT EMC filtreleri giris endUktanslari gibi koruma saglamazlar.
444 AC Faz Endiiktansi Degerleri
Endiiktans Sirekli Tepe
Lo Parca Faz L
Siirticu Ng Savisi Degeri Akim Akimi Boyutlar (mm)
y mH A A E D Y
SE11200025, SE11200037 | 4402-0224 1 2,25 6,5 13 72 65 90
SE11200055, SE11200075,
SE2D200075, SE2D200110 | 4402-0225 1 1,0 15,1 30,2 82 75 | 100
SE2D200150, SE2D200220 | 4402-0226 1 0,5 26,2 52,4 82 90 | 105
SE23400075, SE23400110,
SE23400150 4402-0227 3 2,0 7,9 15,8 150 | 90 | 150
SE2D200075, SE2D200110,
SE2D200150, SE23400220,
SE23400300, SE23400400, | 4402-0228 3 1,0 15,4 47,4 150 | 90 | 150
SE33400550, SE33400750
SE23200400, SE2D200220,
SE33200550, SE33200750 | 4402-0229 3 0,4 24,6 49,2 150 | 90 | 150
SE43401100, SE43401500 | 4402-0232 3 0,6 27,4 54,8 180 | 100 [ 190
*SE43401850,
*SE53402200 4400-0240 3 0,45 46 92 190 | 150 | 225
*SE53403000,
*SE53403700 4400-0241 3 0,3 74 148 250 | 150 | 275

Tablo 4.3 AC faz endiiktansi degerleri

Boy 3, 4 ve 5 tipi siriicllerde DC sok vardir. AC soklar sadece harmonikleri bastirmak igin
gereklidir.

NOT * Bu giris endiktanslari Control Techniques stogunda yoktur. Yerel Ureticilerden saglanabilir.
Faz endiktanslari ayni zamanda giris akim dalga seklini dizeltir ve giristeki harmonikleri azaltir.

Daha fazla bilgi i¢cin Control Techniques Surlicli Merkezleri veya saticilarindan saglanabilecek
EMC Verilerine basvurunuz.
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445 EN61000-3-2 ve IEC61000-3-2 Harmonik Standartlan igin Giris Faz Endiiktanslan
Asagidaki giris faz enduktanslari, Commander SE 0,25 ... 0,55 kW lk surtculerin EN61000-3-2 ve
IEC61000-3-2 harmonik standartlarina uyumunu saglar.
. .. ~. . | Endiiktans Siirekli
Siurici P;lga Ekgilljfme Girig Giicd Degeri Akim
w mH A
SE11200025 4400-0239 yok 374 4,5 24
SE11200037 4400-0238 yok 553 9,75 3,2
SE11200055 4400-0237 %18 715 16,25 4,5
EN61000-3-2 ve IEC61000-3-2 standartlari, 220 V AC kaynaktan beslenen ve akimi en fazla 16 A
olan bir veya Ug¢ fazl cihazlar i¢in gecerlidir. Giris glicii 1 kW 1 gegen profesyonel cihazlar igin bu
sinirlama yoktur. 0,75 kW siricl bu gruba girer.
EN61000-3-2 ve IEC61000-3-2 standartlari hakkinda daha fazla bilgi igin Control Techniques
Suricli Merkezleri veya saticilarindan saglanabilecek EMC Verilerine basvurulabilir.
4.4.6 EN61000-3-3 (IEC61000-3-3) Gerilim Dalgalanmasi (Flicker) Standardi
Uyumluluk agiklamalarinda belirtildigi gibi, EN61000-3-3 kapsamina giren modeller elle devreye
alma kosullarina uymalidir.
Suricl normal galismada gerilim dalgalanmasina neden olmaz. Ancak 1 ... 30 Hz arasi degisen
peryodik blyuk yiklenmelerde gerilim dalgalanmasi gérulebilir.
4.5 Elektromanyetik Uyum (EMC)
Bu ayritta elektromanyetik uyum saglamak i¢in gerekli montaj bilgileri yer almaktadir. Daha ayrintili
bilgi icin Control Techniques Surict Merkezleri veya saticilarindan saglanabilecek EMC Verilerine
basvurulabilir.
Ozel montaj onlemleri alinmadan surtcl, Ayrit 3.2 de belirtilen elektromanyetik bagisiklik
standartlarini saglar. Istenmeyen olasi arizalari énlemek icin siricli gevresindeki tim enduktif
bilesenlerin, 6rnedin role bobinleri, elektromanyetik frenler v.b. ekipmanin, uygun bastirma
devreleri ile donatiimasi gerekir.
Surdcindn diger elektronik donanimlarla girisimi asagidaki dnlemler alinarak giderilebilir:
Genel kullanim igin Ayrit 4.5.1 de verilen Basit Diizey EMC Onlemleri alinmalidir. Bunlar iyi kalitede
uretilmis genel amagh modern endustriyel ve benzeri donanimla girisimi 6nlemek igin yeterlidir.
Asagidaki durumlarda Ayrit 4.5.2 de verilen ileri Diizey EMC Onlemleri uygulanmalidir:
. ENS50081-1 veya EN50081-2 yayilim standartlarina tam uyum istenmesi
. Yakin ¢evrede hassas radyo alicisi veya benzer ekipmanlar kullaniimasi
. Yakin c¢evrede elekiromanyetik bagisikhgi zayif olan hassas elektronik ekipmanlar
bulunmasi
27 Commander SE Kullanici Klavuzu

Yayin No. 8



4.51 Basit Diizey EMC Onlemleri

Basit dizey EMC 6nlemleri asagidaki bicimde alinir:

1.

Yuksek seviyede elektriksel guriultiye neden olan motor kablolari sinyal devrelerinden uzak
olmall, icinde surlcu ile motor gbévdesini birlestiren bir toprak hatti olmalidir.

Elektriksel guriltiye neden olan sebekeden besleme kablolari da sinyal devrelerinden
ayriimahdir.

Sdrucu de bir gurdltd kaynagidir. Yakininda hassas devreler bulunmamalidir.

Guriltiye neden olan akimlar gug¢ kablolarindan gecer ve topraklama kablosundan geri
donerler. GUrultd etkisini azaltmak igin topraklama kablosu gl¢ kablosuna olabildigince yakin
gecmelidir.

Sdricindn topradr gurdltdli olabilir. Bu nedenle kontrol devreleri sirici tarafinda degil,
kontrolor tarafinda topraklanmalidir.

452 ileri Diizey EMC Onlemleri

Sekil 4.12 de, EN61800-3 harig, EMC yayilim standartlarina tam uyum igin gerekli baglantilar
verilmistir. Daha ayrintii  bilgi, Control Techniques Sirici Merkezleri veya saticilarindan
saglanabilecek EMC Verilerinden elde edilebilir.

& ® ALT/YAN MONTAJ
RFI FILTRESI

SERI ILETISIM
KABLOSU (PL3)
Ekran bagh degil

DURUM ROLESI
KABLOSU (PL2)
Ekransiz kablo

KONTROL KABLOSU
(PL3)

Ekran sogutucuya
badl N~

MOTOR KABLOSU
Topraklama kablosu
topraklama
terminaline baglanir.
Ekran ise topraklama
kablosuna veya
opsiyonel ekran
kelepgesi ile tepsiye
bhadlanir

Filtreden surlictiye
besleme kablolari ve

topraklama badlantisi —

Sekli karistirmamak igin
o ufIn PED o kontrol kablolari verilmemistir.

NOT:
RFI filtresi besleme | Yukardaki diizenleme asagidakilerden birisi
ve topraklama varsa gegerlidir:
kablolari 1. Sdricd filtrenin Gstiine monte edilmistir.
(Alt montaj)

2. Suricd filtrenin yanina monte edilmistir.
(Yan montaj)
3. Siricu ekonomik tip filtreye baglanmistir.

Sékil 4.12 ileri Diizey EMC Onlemleri

Yukaridaki gizim tiim siiriicii modellerine uygulanabilir.

Kablo ekrani montaj pargalari hakkinda ayrintili bilgi igin Control Techniques Slricu Merkezleri
veya saticilarindan saglanabilecek Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzuna ve EMC
Verilerine bagvurunuz.
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453

4.5.4

Ozel Durumlar
Asagidaki durumlarda alinacak 6zel 6nlemler sunlardir:

Konut boélgeleri icin EN50081-1 yayilim standartlarina uyum (sadece Boy 1 igin)
Alttan montajli filtrelerden birisi (Parga No: 4200-6102 veya 4200-6103) kullaniimalidir.

Motor kablosunun ekli olmasi

ideal motor kablosu eksiz ve tek parca olmalidir. Motor kablosunu panoda cikis klemensine
baglama veya motorun glvenli calismasi icin bir yalitim anahtari koyma gibi bazi kosullarda, motor
kablosu kesintiye ugrar. Bu durumlarda motor kablosu ekrani, sekil 4.13 ve 4.14 te goruldagu gibi,
dogrudan montaj tepsisine veya metal bir plakaya badlanmalidir. Ekranlanmamig kablo boyu kisa
tutulmali, metal plakaya mumkun oldugunca yakin olmali ve butiin hassas ekipman ve devreler bu
noktadan en az 0,3 m (12 in) uzakta olmaldir.

Pano iginde terminal blogu kullaniimasi
Sekil 4.13 e bakiniz.

Motora

Sekil 4.13 Motor kablolarinin panoda bir terminal bloguna baglanmasi

Motor igin bir yalitim anahtari kullaniimasi
Sekil 4.14 a bakiniz.

Kesici

Sdirictden

Ekleme barasi

(Gere-kirse)

Sekil 4.14 Motor kablolarinin bir devre kesiciye baglanmasi
RFI Filtresi Onerileri ve Bilgileri

Her surlcu igin bir RFI filtresi kullaniimaldir. Uygun akim degerinde bir filtreden birden fazla surici
beslenebilir. Ancak bu durumda, belirtilen standartlardan kigtk sapmalar olusabilir.

Filtrenin performansi motor kablosunun uzunluguna ve anahtarlama frekansina baghdir. Filtre
performansinin diismemesi icin izin verilen maksimum motor kablo uzunluklari, Tablo 4.4 - 13 te
verilmistir. Daha kisa kablolarda filtre performansi hakkinda ayrintili bilgi igin Control Techniques
Suriict Merkezleri veya saticilarindan saglanabilecek EMC Verilerine basvurulabilir.

29

Commander SE Kullanici Klavuzu
Yayin No. 8



Yiksek toprak kagcag:

Bir ¢cok REFI filtresinin kagak akimi
sabit bir topraklamasi olmalidir.

3,5 mA i asar. Bu tip filtreleri kullanan cihazlarin

12,

Sabit topraklama baglantisinin miimkun olmadigi uygulamalar i¢in disik kagcak akimli ézel filtreler
mevcuttur.

Commander SE Boy 1

Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik Diisiik Kagakh
Uzunlugu 4200-6102) (4200-6101 4200-6103)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
5 R R R R R | R | #
15 R R | R R | [ # #
20 R R | R R [
50 R [ |
75 | # #
Tablo 4.4 Commander SE Boy 1
Commander SE Boy 2
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik Diisiik Kagakh
Uzunlugu 4200-6201) (4200-6204 4200-6205)
M 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R R R | [ [ [ | #
50 R R | | # #
80 R R |
100 | [ |
Tablo 4.5 SE2D200075 - SE2D200220, bir faz
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik Diisiik Kagakh
Uzunlugu 4200-6202) (4200-6304 4200-6207)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R R R | # # | | #
45 R R R [ # #
100 R R |
Tablo 4.6 SE2D200075 - SE2D200220, li¢ faz
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standard Ekonomik Diisiik Kagakh
Uzunlugu 4200-6202) (4200-6304) (4200-6207)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R R | | # # [ # #
20 R R | [ # #
50 R [ |
100 | # #

Tablo 4.7 SE23400075 - SE23400400, ii¢ faz
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Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik Diisiik Kacakh
Uzunlugu 4200-6203) (4200-6303) (4200-6209)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
20 R R | | [ [ | # #
45 | | | | # #
100 [ # #
Tablo 4.8 SE23200400, i¢ faz
Commander SE Boy 3
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik
Uzunlugu (4200-6302) (4200-6303)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R | [ | | #
20 R | |
100 | # #
Tablo 4.9 SE33200550 - SE33200750
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik
Uzunlugu (4200-6301) (4200-6304)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R R | | | |
30 R | |
100 | # #
Tablo 4.10 SE33400550 - SE33400750
Commander SE Boy 4, 11 - 15 kW
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik
Uzunlugu (4200-6401) (4200-6402)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
15 R | [ | # #
20 R | |
100 | # #
Tablo 4.11 SE43401100 - SE43401500
Commander SE Boy 4, 18,5 kW
Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu Standart Ekonomik
Uzunlugu (4200-6403) (4200-6404)
m 3 kHz 6 kHz 12 kHz 3 kHz 6 kHz 12 kHz
20 R R R | # #
70 R | |
100 | | #
Tablo 4.12 SE43401850
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Commander SE Boy 5

Motor Filtre ve Anahtarlama Frekansi
Kablosu 4200-6116* 4200-6117** 4200-6106**
Uzunlugu | skHz | 6kMz | 12kMz | 3kHz | 6KkHz | 12kHz | 3kHz | GkHz | 12kHz
10 R R I R R [ R R [
50 | # # | # # | # #
100 | # # | # # | # #
Tablo 4.13 SE53402200 — SE53403700
* SE53402200 filtresi
* SE53403000 filtresi
* SE53403700 filtresi
Anahtar:
R Konut, isyeri ve hafif sanayi bolgeleri icin EN50081-1 yayilim standartlarina uyum
| Sanayi bolgeleri icin EN50081-2 yayihm standartlarina uyum
# Ornegin, cikis filtreleri gibi dzel teknikler gerektirir. Yerel Control Techniques Sriici

Merkezinizle kontak kurunuz.

Filtreler icin diger bilgiler asadidaki tablolarda verilmigtir:

Parca No Maksimum Koruma Agirlik Galisma En Koti
Gii¢ Kaybi Sinifi Sirasindaki Durumdaki
Kagak Akim Kagak Akim
w IP kg mA mA
4200-6101 6 21 0,49 4,0 8,0
4200-6102 6 20 0,60 40,7 77,5
4200-6103 6 21 0,60 2,9 57
Tablo 4.14 Commander SE Boy 1
Par¢ca No Maksimum Koruma Agirlik Calisma En Kotii
Gii¢ Kaybi Sinifi Sirasindaki Durumdaki
Kagak Akim Kagak Akim
W 1P kg mA mA
4200-6201 10,1 20 1,2 89 128
4200-6202 10,1 20 1,1 45,7 184,2
4200-6203 15,4 20 1,3 26,4 106,3
4200-6204 6 20 0,7 29,5 58,9
4200-6205 10,1 20 1,2 2,8 57
4200-6207 10,1 20 1,1 3 18,3
4200-6209 15,4 20 1,3 2,6 15,5
Tablo 4.15 Commander SE Boy 2
Parca No Maksimum Koruma Agirlik Galisma En Koti
Gii¢ Kaybi Sinifi Sirasindaki Durumdaki
Kagak Akim Kagak Akim
w IP kg mA mA
4200-6301 12,4 20 1,6 45,7 184,2
4200-6302 19,5 20 1,7 26,4 106,3
4200-6303* 10,8 20 0,8 14,1 68
4200-6304* 6,1 20 0,6 33 148

Tablo 4.16 Commander SE Boy 3

* Boy 2 Unitelerde de kullanilir.
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Parga No Maksimum | Koruma Sinifi Agirhk Calisma En Kotii

Gii¢ Kaybi Sirasindaki Durumdaki

Kacak Akim | Kagak Akim
w IP kg mA mA
4200-6401 26,1 20 3.1 29,4 280
4200-6402 11,7 20 1,1 14,1 68
4200-6403 30 20 3.1 38 220
4200-6404 16 20 1,2 245 132

Tablo 4.17 Commander SE Boy 4
Parga No Maksimum | Koruma Sinifi Agirlik Calisma En Kotii

Gii¢ Kaybi Sirasindaki Durumdaki

Kagak Akim | Kagak Akim
W IP kg mA mA
4200-6116 12,8 20 3,8 31 143
4200-6117 14,3 20 3,8 29 126
4200-6106 25,5 20 7,8 48,5 209

Tablo 4.18 Commander SE Boy 5
Bosaltma Direngleri
Yildiz baglantida fazlar arasi 1,5 MQ, yildiz noktasi ile toprak arasina 680 kQ
Tablo 4.13 - 4.17 teki bilgilere ek olarak:
Agirlik, ambalajsiz agirhktir.
En kétii durumdaki kagcak akim:
Bir fazli filtrelerde - nétr bagl degil
Ug fazli filtrelerde - bir giris fazi bagh degil
Bilgiler 220 V, 50 Hz giris gerilimi icin verilmigtir.
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5 Terminaller

5.1 Gug¢ Terminallerinin Baglantisi

’L1\L2/N|PE‘U‘V‘W‘—;—‘

Opsiyonel
RFI Filtresi Motor

I [ Topragi
Ops. Girig
Endiiktansi

i

A\

Devre Kesici

Motor

L1 L2/IN =

Sebeke Sebeke
Besleme Topragdi

Sekil 5.1 Commander SE Boy 1 gii¢ terminalleri baglantisi

""‘DBR" LL‘Lz‘Ls‘PE‘U‘V‘W‘—L—‘
SRR SErE SEEEEEr [ —
Frenleme Opsiyonel
Direnci RFI Filtresi
[ [ [ Motor
Ops. Girig Topragi
Termik Endiktansi
Koruma [

Tl e

Basla/Sil | oy / / O
Motor
| Opsiyon L1 L2 i —
""""""""""" Sebeke Sebeke
Besleme Topragi

Sekil 5.2 Commander SE Boy 2 — 4 gii¢ terminalleri baglantisi

SE Boy 2, 220 V, 1/3 fazl iinite bir fazdan beslendiginde L1 ve L2 terminallerini kullaniniz.
Siiriicii Boyu Gii¢ Terminali Civatasi
Maksimum Sikma Momenti
Nm Ibin
1&2 1 9
3&4 2 18
5 15 11

Commander SE Kullanici Klavuzu
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Mje|luv|lg|l+x|luv|v i iw|l+|e | -
| | |

Opsiyonel RF! 1T opsivonel
| | | :
- H Frenleme i
Opsiyonel H i
giris soku direnc
Termik
Sigortalar [:I |:| |:| koruma |
' '] rl O E E
Y
i Basla/
1 | Maotaor ; Sl :
11 L2 L = =
Besleme Besleme Motor
toprak toprak

Sekil 5.3 Commander SE Boy 5 gii¢ terminali baglantilari

511 Opsiyonel Frenleme Direnci igin Isil Koruma
& Frenleme direncinin korunmasi igin tipik bir devre Sekil 5.2 de verilmistir. Bu 1sil
koruma frenleme direnci asin yiiklendiginde besleme gerilimini kesmelidir. Koruma
L1 amaci ile frenleme direncine seri bagh asin yiik kesicisi kullanmayiniz.
Frenleme ve frenleme direncinin boyutlandiriimasi ile ilgili daha fazla bilgi icin Commander SE lleri
Diizey Kullanici Klavuzuna bakiniz.
5.2 Kontrol Terminallerinin Baglantisi
Kontrol terminallerinin baglantisi Sekil 5.4 te goérUlmektedir. Baglanti standart pozitif lojik igin
verilmistir. Kontrol terminali civatalarinin maksimum sikma momenti 0,6 Nm (5,5 Ib in) dir.
|—,‘%‘ 1 | 0V ortak
( _10 ;(liQ) D<—':+ 2 | Lokal gerilimle hiz referansi girisi (A1) Quickey
min. ! i
L /! 3 |+10V referans cikis soketi
4 | 0V ortak e
5 | Uzaktan akimla hiz referansi girisi (A2) Seri letigim
6 | Analog cikis (motor hizi) RJ45
konnektorl
7 | +24Vckis
8 Sayisal gikis (sifir hiz)
9 | Etkinlestirme / Silme
10 | lleri doniis
———— 11 | Geridéniis
12 | Lokal (A1) / Uzaktan (A2) hiz referansi
13 | Jog secme
14 | +24V cikis
15 7
OK Ariza /
16
Sekil 5.4 Kontrol terminalleri baglantisi
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NOT

5.3

Verilen baglanti semasi, terminallerin nasil kullanilacagini géstermektedir. Analog sinyal
kablolarinin ekranlanmasi zorunlu degildir. Ancak olusabilecek elektriksel giiriiltii riskini
azaltir.

EMC onlemleri eksiksiz alinacaksa radyo frekans yayiim sinirlarini asmamak igin Ayrit
4.5.2 de verilen kurallara uyulmalidir. Bu durumda 1-14 terminallerine gelen tiim kablolar
ekranli olmali ve ekran topraklanmalidir. Bu ortak 0 V terminalinin topraklanmasi anlamina
gelir.

0 V terminalinin topraklanmasi istenmiyorsa asagidaki iki yoldan birisi tutulabilir:

. Cok damarli ekranli bir kablo kullanilarak damarlardan birisi O V a tahsis edilir. Burada
analog giriglerin elektriksel giiriiltiiden etkilenme riski az da olsa vardir.

. Analog girigler icin cift ekranli ¢oklu kablo kullanilabilir. ic ekran 0 V a, dis ekran
topraga baglanir.

Seri iletisim Baglantilar

Seri iletisim baglantilari RJ45 konnektoru ile yapilabilir (Sekil 5.4).

PIN2 RXTX

PIN3 0V

PIN4 +26V (+%10/-%7) 100 mA seri iletigsimler

PIN6 TX Yetkilendirme

PIN7 RX\TX\

Commander SE ile uygun bir iletisim ceviricisi kullanildiginda, aga sonlandirma direnci baglanmasi
tavsiye edilmez. Aga bagli her suricu ve kullanilan her gevirici icin bu gecerlidir. Kullanilan tipe
bagli olarak geviricinin sonlandirma direncini kisa devre etmek gerekebilir. Sonlandirma direncinin
nasil kisa devre edilecedi genellikle ¢evircinin kullanim klavuzunda verilir. RS485 ile 19,2 kBaud
veya altinda galisildiginda sonlandirma direnglerinin énemi ¢ok azdir veya hig yoktur.

Daha fazla bilgi igin Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzuna bakiniz.

Commander SE nin iletisim kapisi gii¢ elektronigi devrelerinden ¢ift, durum rolesi
kontaklarindan tek kath yalitilmigtir. Durum rélesi kontaklarinda gerilim 110 V u
agsmadigi surece EN50178 deki SELV kosullari saglanir. Ancak suriicudeki ciddi
arizalarda bu giivenlik bariyerleri delinebilir. Bu nedenle iletisim kapisi bilgisayar veya
ornegin PLC gibi merkezi bir kontrolorle kullanilacaksa, araya gerilimi en az siiriicii
besleme gerilimine esit bir yalitim elemani eklenmelidir. Siriicii girisine dogru
sigortalar baglanmali ve siiriicii besleme gerilimi dogru se¢ilmelidir.
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Kontrol Terminallerinin Ozellikleri

D

1

5.4.1

N
—

Kontrol devrelerinin yalitimi

Commander SE nin iletisim kapisi gii¢ elektronigi devrelerinden ¢ift, durum rolesi
kontaklarindan tek kath yalitilmigtir. Durum roélesi kontaklarinda gerilim 110 V u
asmadigi siirece EN50178 deki SELV kosullari saglanir. Ancak siriiciideki ciddi
arizalarda bu giivenlik bariyerleri delinebilir. Dis kontrol devrelerinin insan
dokunmasina karsi, gerilimi en az siiriicii besleme gerilimine esit bir yaliim tabakasi
ile korunmasi gereklidir. Kontrol devreleri SELV sinifi, 6rnegin bilgisayar gibi diger
devrelere de baglanacaksa, SELV sinifina uyumlulugun devami igin ek bir yalitim
bariyeri kullanilmalidir. Siiriici girigsine dogru sigortalar baglanmali ve siiriicii besleme

gerilimi dogru se¢ilmelidir.

Standart Konfigiirasyon

-1 V tan biyiik negatif gerilim uygulanmasi durumunda biitiin ¢ikiglar (+24 V, +10 V,
sayisal ve analog cikiglar) hasar gorur.

IR 0V ortak

_ Lokal hiz referansi girigi (A1)

Girisg tipi Tek kablo
Gerilim aralig 0..+10V
Olgekleme 0V, 01 parametresi ile ayarlanan minimum hiza, +10 V ise,

02 parametresi ile ayarlanan maksimum hiza karsi diser.

Maksimum gerilim araligi

+35V ... -18 V (ortak 0 V a gobre)

Giris empedansi 100 kQ

Coézinurlak %0,1 (10 bit)

Dogruluk + %2

Ornekleme peryodu 6 ms
_ +10 V referans cikis!

Gerilim dogrulugu + %2

Maksimum ¢ikis akimi 5 mA

Koruma

0 V a gore surekli kisa devre korumasi

I 0V ortak

_ Akim boyutunda uzaktan hiz referansi girigi (A2)

Fabrika degeri

4 -.20 mA (bak: Parametre 16)

Giris tipi

Tek kablo

Akim arali§i (programlanabilir)

0-20mA,20-0mA, 4-20mA, 20 -4 mA, 4 - .20 mA,
20- .4 mA

Maksimum gerilim araligi

+35V ... -18 V (ortak 0 V a gore)

Giris empedansi 200 Q
Cozunurlik %0,1 (10 bit)
Dogruluk + %2
Ornekleme peryodu 6 ms
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Akimla uzaktan hiz referansi girisi, dis kontrolérdeki bir ariza nedeni ile surtictiniin bozulmamasi
icin 6zel bir devre ile korunmustur. Bu devre giris akimini izler ve akim 25 mA i asarsa bir FET dig
kontrolori surtctiden ayirir. Bu FET siricunin gerilimi kesildiginde dis kontrolériin isaretini de

keser.

_ Analog gerilim gikigi

Fabrika degeri

Motor hizi (bak: Parametre 36)

Maksimum gerilim aralidi

+35V ... -18 V (ortak 0 V a gdre)

Gerilim aralig

0..+10V

Olgekleme: Motor hiz gikis!

YUk akimi % cikisi

OV, 0Hz/O0 rpm hiza, +10 V ise, 02 parametresi ile
ayarlanan maksimum hiza karsi diser.

0 V silirticti anma akiminin % 0 ina, +10 V ise % 150 sine

karsi duser.
Maksimum ¢ikis akimi 5 mA
Cozunirlik %0,1 (10 bit)
Dogruluk * %5
Yenileme peryodu 22 ms
Koruma 0 V a gore surekli kisa devre korumasi

+24V gikis

Gerilim dogrulugu

* %10

Maksimum ¢ikis akimi

100 mA

Koruma 0 V a gore surekli kisa devre korumasi
E sy sai gikis

Fonksiyon Sifir hiz gikisi

Maksimum gerilim aralidi +35V ... -18 V (ortak 0 V a gore)

Gerilim araligi OV...+24V

Maksimum ¢ikis akimi

50 mA (+24 V ta)

Cikis empedansi

10 kQ (pasif durumda)

Yenileme peryodu

1,5ms

Calisma sekli

+24 V = Hiz sifir, 0 V = Hiz sifirdan farkli

Sayisal cikisin da bagh oldugu +24 V besleme barasinin maksimum akimi 100 mA dir.
Sayisal ¢ikistan 30 mA cekiliyorsa +24 V besleme sadece 70 mA verebilir.

9 Sayisal giris - Etkinlestirme / Silme (Reset)

10 Sayisal girig - ileri déniig (Kenar tetiklemeli) *

11 Sayisal girig - Geri doniis (Kenar tetiklemeli) *

12 Sayisal girig - Lokal / Uzaktan hiz referansi (A1/A2)

13 Sayisal giris - Jog hizi

Fabrika degeri

Pozitif lojik (bak: Parametre 34)

Gerilim araligi OV..+24V

Maksimum gerilim araligi +35V ... -18 V (ortak 0 V a gobre)
Esik gerilimi anma degeri +10V

Giris empedansi 7,5 kQ

Ornekleme peryodu 1,5ms

Eger etkinlestirme terminali agiksa surlGcinin c¢ikisi etkin degildir ve motor durur. Sirlcl
etkinlestirme terminali agildiktan sonraki 2 saniye iginde tekrar etkinlestirilemez.

T Hata verdikten sonra surlclyu tekrar kurmak icin etkinlestirme terminalini agip kapayiniz.
lleri veya geri dénus terminali kapali ise suricl o yonde c¢alisacaktir.

*

Hata verdikten ve Dur/Sil butonuna basildiktan sonra surlclyl tekrar c¢alistirmak igin ileri

veya geri donls terminalleri agilip kapatilmalidir. Béylece Dur/Sil butonuna basildiktan sonra
surtclnin hemen galismasi énlenmis olur.
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EEE o Vs

Gerilim dogrulugu + %10

Maksimum ¢ikis akimi 100 mA

Koruma 0 V a gore surekli kisa devre korumasi

Durum rélesi (Normalde agik)

16

Fonksiyon Siiriicii Saglam

Gerilim 240 VAC /30 VvDC

Akim 2 A/6 A (omik)

Kontak yalitimi 2,5 kVAC (IEC664-1 Standartlari: Agiri Gerilim Kategori 2 ile
uyumludur.)

Yenileme peryodu 6 ms

Calisma sekli ACIK : - Suriici AC beslemeden ayrildi

- AC besleme var, ancak suriict hata verdi
KAPALLI : AC besleme gerilimi var, sirlicii Hazir veya
Calisiyor durumunda

& Durum roélesi devresine sigorta veya baska bir asiri akim korumasi ekleyiniz.

L1
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6 Kullanim ve Programlama

6.1 Gosterge ve Tus Takimi

Gosterge ve tus takimi asagidaki islemler igin kullanilir;

. Sirdclindn ¢alisma durumunu gosterme

. Ariza ve hata mesajlarini gosterme

. Parametre degerlerini okuma ve degistirme

. Sirdclyl durdurma, baslatma ve tekrar kurma
isaret LED

e o0 A
C ©® O
0. ©
_ Q Y,

Sekil 6.1 Gosterge ve tus takimi paneli (AC besleme siiriiciiye baglandiginda goriintii)

Programlam
a Tuslan

6.1.1 Programlama Tuslan
MOD tusu m gOstergenin ¢alisma modunu degistirmek i¢in kullanilir.

MOD tusuna basilir ve 2 saniye icinde birakilirsa gésterge Durum Modundan Parametre izleme
moduna geger.

MOD tusuna basilir ve 2 saniye sure ile basili tutulursa goésterge hiz yerine yiklenme oranini ya da
tersini géstermeye baglar. Ayrintilar icin Parametre 22 ve 23 e bakiniz. Surtcu enerji kesildiginde
son birimi (h1z veya ylklenme) saklar ve tekrar eneriji verildiginde onu gosterir.

ARTTIRMA o ve AZALTMA 0 tuslari parametrelerin segimi ve degerlerinin degistiriimesi icin
kullanihr. Ayrica Tus Takimi modunda motor hizinin arttirllmasi ve azaltiimasina yararlar.
6.1.2 Kontrol Tuslar

CALIS 425
DUR/SIL tusu, Panelden Kontrol modunda slricliyl durdurmak ve olusan hatalari silmek
igin kullanihr. Bu tus Terminalden Kontrol modunda da silme islemini yapar.

iLERI/GERI # tusu, Panelden Kontrol modunda motorun yoniini degistirmek igin kullanilir.
(Parametre 26 = “On“ ise)

& tusu, Panelden Kontrol modunda surlGclyu baslatmak igin kullanilir.
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6.2 Gosterge Mesajlari
6.2.1 Durum Modu
Durum modunda gdstergenin sol tarafinda iki harfle stiriciiniin durumu verilir.

Gosterge Durum Aciklama
rd Sirtcl hazir Suricl baslamak lGzere etkin ve hazir, ¢ikis
képrisu aktif degil
ih Suricl engellenmis | Surictnin etkinligi kaldirilmis veya durusa

gectigi icin ¢ikis koprisiu aktif degil veya bir
hatayi silerken engelleme var

tr Sirtcu hata verdi Sirtct bir hata sinyali almis (Hata kodu
gostergenin sag tarafinda verilir)
dC DC akimla frenleme | Motora DC frenleme akimi uygulanmakta
Yik Gosterimi — Parametre 22 ye bakiniz.

Gosterge Aciklama
Ld Motor anma ylkinin orani cinsinden ¢ikis akimi
A Amper cinsinden faz basina surlci ¢ikis akimi

Hiz Gosterimi — Parametre 23 e bakiniz.

Gosterge Aciklama
Fr Hz cinsinden siriicu ¢ikis frekansi
SP dev/dak cinsinden motor hizi

Géstergedeki frekans veya hiz bilgisi, rampa sonrasi referanstir. Uygulanmig olan kayma

kompanzasyonu icermez.
6.2.2  Parametre izleme Modu

Parametre izleme modunda gostergenin sol tarafinda bir parametre numarasi yanip soner. Sag
yanda ise o parametrenin degeri goralir.

6.2.3 Parametre Diizeltme Modu

Parametre dizeltme modunda gdéstergenin sag yaninda parametrenin degeri yanip sdner. Bu
sirada sol yanda parametre numarasi gérular.

Asagidaki diyagram ve islemler parametrelerin nasil segilecegini ve dedistirilecegini
acgliklamaktadir.
6.3 Parametre Se¢gme ve Degistirme

Bu islemler siiriiciiye ilk defa enerji verildigi andan itibaren ve heniiz hi¢bir terminalin
bagh olmadigi, higbir parametrenin degistiriimedigi ve giivenlik kodunun girilmedigi
varsayimina dayanarak verilmistir.
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DURUM MODU |«

Bas @ I:R’D 4d
+ sonra

A

Y

PARAMETRE iZLEME MODU i
Degistirmek igin parametre se¢ i

] -
520 (@) vora ()=

Parametre numarasi

+ vanip séner

PARAMETRE DUZELTME
MODU

Bas @ veya @

Parametre numarasi
vanip sli)'npr

Sekil 6.2 Parametreleri segme ve degistirme

6.4 Parametreleri Saklama
Parametre dlizeltme modundan parametre izleme moduna gecis amaciyla Mod tusuna
basildiginda parametreler otomatik olarak saklanir.
6.5 Guvenlik Kodlari
Sifirdan farkli olmak kaydiyla Parametre 25 e atanan bir sayi, surtcinin glvenlik kodudur.
Atamadan sonra Parametre 10 Loc olarak segilip DUR/SIL tusuna basilirsa sirici bu koda
kilitlenir.
Guvenlik koduna kilitlendikten sonra Parametre 10 otomatik olarak L1 olur. Bu durumda 1. den 9.
ya kadar olan parametrelere sadece izleme amaci i¢in ulasilabilir.
1. den 44. ye kadar olan parametrelere sadece izleme amaci ile ulasmak icin Parametre 10 L2
yapilir. Bu durumda Parametre 25, girilen glivenlik kodunu gizli tutmak igin sifir degerini g0osterir.
6.6 Guvenlik Kodu Girme
1. Parametre 25 e ulagmak icin Parametre 10 u L2 yapiniz.
L2 ]
2. Y.u.kaim o veya agag| 0 tuglarina basarak Parametre 25 e bir glvenlik kodu, drnegin 5,
giriniz.
[2s] {5 |
Mod tusuna basildiginda bu kod sifir olarak degisir ve gostergede
(5] [0
gorulur. T
3. Guvenlik kodunu etkinlestirmek icin Parametre 10 u Loc yapip DURY/SIL tusuna basiniz.
| Loc |
4. Parametre 10 otomatik olarak L1 e donecektir.
10,
5. Parametre 25 e bir kod girildikten sonra enerji kesilse de guvenlik kodu etkinligini strdurdr.
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6.7

6.8

NOT

6.9

6.10
6.10.1

Guvenlik Kodunu G6zme
1. Duzeltmek igin herhangi bir parametre seginiz.

Co 5

4. Mode tusuna basiniz.
5. Eger guvenlik kodu dogru girilmis ise gésterge

0.0 !
degerini gosterecektir. Parametre degerleri simdi degistirilebilir.
6. Eger glvenlik kodu yalnis girilmis ise gosterge Parametre izleme moduna geri dénecektir.

o1

______

7. 2. adima geri donuniz ve dogru glivenlik kodunu giriniz.

8. Giivenlik kodunu yeniden kilittemek igin, Parametre 10 u Loc yapiniz ve DUR/SIL tusuna
basiniz.

1

Givenlik Kodunu Sifirlama

1. Aynit 6.7 deki islemlerle dnceden girilmis glvenlik kodunu ¢ézinuz.
Parametre 10 u L2 yapiniz.

Parametre 25 e gidiniz.

Mod tusuna 4 kez basiniz. Bu iglemle glvenlik kodu 0 yapilir ve saklanir.

ok~ 0N

Parametre 10 u Loc yapiniz ve DUR/SIL tusuna basiniz.
Giivenlik kodu unutulmusg veya kaybedilmis ise, liitfen yerel Siiriicii Merkezinizle veya
saticinizla kontak kurunuz.
Fabrika Degerlerine Ayarlama
Surtclyu tekrar fabrika degerlerine getirmek Uzere Parametre 29 u, 50 Hz igin Eur, 60 Hz igin
USA yapiniz. Once MOD tusuna, daha sonra 1 saniye sure ile DUR/SIL tusuna basiniz. Fabrika
degerleri ayarlandiginda goésterge suricinin durumunu gdsterir ve parametre numarasi 01 e geri
doner.
1. ve 2. Seviye Parametrelerinin Tanimlari
Parametre Kodlari / Sinirlamalar
Parametre kodlari ve sinirlamalari agsagida siralanmistir:
RW Okunur/Yazilir
RO Salt okunur
Bit iki durumlu, degeri 0 veya 1
Bipolar, degeri negatif veya pozitif olabilir
Unipolar, degeri sadece pozitif olabilir

Degisiklik yapmak icin silme (Reset) gerekir.
Eneriji kesildiginde saklanir.

0 N OO OB WODN -

B
U
T Degeri metin olarak gdsterilir.
R
S
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6.10.2 1. Seviye Parametreleri
Bir parametre blogundan sonraki metin, daha énceki parametrelere iliskindir.
No Fonksiyon Tip | Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Minimum hiz RwW U 0 - Parametre 02 Hz 0.0 EUR
0.0 USA
Motorun dénecedi minimum hizi ayarlamak igin kullanilir. 0 V veya minimum akim referansi (bak:
Parametre 16) Parametre 01 e karsi diiser.
No Fonkisyon Tip | Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Maksimum hiz | RW U 0-1000 Hz 50.0 EUR
60.0 USA
Motorun her iki ydnde dénece@i maksimum hizi ayarlamak i¢in kullanilir. Parametre 02 eger 01 den
kiguk degere ayarlanirsa, Parametre 01 otomatik olarak 02 nin degerini alir. +10 V veya
maksimum akim referansi (bak: Parametre 16) Parametre 02 ye kargi digser.
NOT Siiriiciiniin ¢ikis frekansi, kayma kompanzasyonu ve akim sinirlarina bagl olarak,
Parametre 02 ile tanimlanan deger (izerine c¢ikabilir.
No Fonksiyon Tip | Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Hizlanma RwW U 0.0 - 3200.0 s/ 50 EUR
zamani 100Hz 50 USA
Yavaslama RwW U 0.0 - 3200.0 s/ 0.0 EUR
zamani 100Hz 0.0 USA
Her iki dénis yonu igin motorun hizlanma veya yavaslama surelerini ayarlamak igin kullanilr.
Hizlanma zamani ¢ikis frekansinin 0 Hz ten 100 Hz e ylkselme siresidir. Bu nedenle, rampa
suresi 6rnegin 5 s olarak programlanmis ise, ¢ikis frekansi 0 Hz ten 50 Hz e 2,5 s de ylkselecektir.
Yavaslama zamani ¢ikis frekansinin 100 Hz ten 0 Hz e disme siresidir. Bu nedenle, rampa suresi
ornegin 10 s olarak programlanmis ise, ¢ikis frekansi 50 Hzten 0 Hz e 5 s de dlusecektir.
NOT Parametre 30 ile standart rampa modlarindan birisi segilirse, yiik eylemsizliginin
programlanan yavagslama zamanina goére bliyiik oldugu durumlarda siiriicii agiri gerilim
(OU) hatasina meydan vermemek igin yavaslama siiresini uzatabilir.
NOT Hizlanma ve yavaglama zamanlari 0.0 a ayarlansa da, yazilimla sabit 0,1 s/100 Hz lik
minimum bir rampa mevcuttur.
No Fonksiyon Tip | Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Hiz referansi RwW T A1.A2, A1.Pr, A1.A2 EUR
se¢me A2.Pr, Pr, PAd PAd USA
Parametre 05 hiz referansi giris tipini, ayni zamanda 12 ve 13 nolu sayisal giris terminallerinin
fonkiyonlarini tanimlar.
Parametre 05 in ayarlari:
e A1.A2 - 12. terminal yardimi ile 2. terminaldeki analog gerilim referansi veya 5. terminaldeki
analog akim referansi segilir. 13. terminalden Jog hizi segilir.
e A1.Pr-12. ve 13. terminaller yardimi ile 2. terminaldeki analog gerilim referansi veya énceden
ayarlanmis 3 hiz referansindan birisi segilir.
e A2.Pr - 12. ve 13. terminaller yardimi ile 5. terminaldeki analog akim referansi veya énceden
ayarlanmig 3 hiz referansindan birisi segilir.
e Pr-12.ile 13. terminaller yardimi ile dnceden ayarlanmis 4 hiz referansindan birisi segilir.
e PAd - Kontrol paneldeki tus takimindan yapilir.
Panelden kontrol (PAd) modunda 10., 11., 12. ve 13. terminaller etkin degildir.
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Parametre 05 in ayarlanmasi ayrintili olarak asagidaki sayfalarda agiklanmistir.

Parametre 05 in A1.A2 Yapilmasi

Hiz referansi olarak lokal gerilim (A1) veya uzaktan akim (A2) giriglerinin kullanimi

1 | 0V ortak
2 | Lokal gerilimle hiz referansi girisi (A1)
3 | + 10V referans cikisi
Uzaktan hiz 4 | 0V ortak
referansi L
cee > 5 | Uzaktan akimla hiz referansi girisi (A2)
6 | Analog cikis (motor hizi)
7 | +24Vckis
8 | Sayisal c¢ikis (sifir hiz)
— —— 9 | Etkinlestirme / Silme
10 | lleri dénis
11 | Geri donls
12 | Lokal (A1) / Uzaktan (A2) hiz referansi
13 | Jog secme
Sekil 6.3 Terminal baglantilar
Girig Terminal Terminal Etkin ileri Geri Motorun
12 13 Doniis Donis Hareketi
A1l aclk aclk kapali kapali aclk ileri ddbnme
A1l acik acik kapali aclk kapali geri débnme
A2 kapali aclk kapali kapali acik ileri dbnme
A2 kapali acik kapali aclk kapali geri débnme
NOT ileri ve geri déniis terminallerinin her ikisi de kapatilirsa siiriicii segilmis olan rampada ve
durma modunda duracaktir.
Jog hizi referansi (Parametre 15)
Terminal 12 Terminal 13 Etkin ileri Geri Motorun Hareketi
Ddniis Doénus
acik veya kapali kapali kapali kapali aclk Jog hiziyla ileri débnme
aclk veya kapali kapali kapall acik kapali Jog hiziyla geri ddnme
NOT Normal calisma sirasinda jog hizi segilirse, motor Parametre 03 veya 04 le tanimlanmis
rampa fonksiyonlari ile jog hizina dogru hizlanir veya yavaslar. Daha sonra jog hizlanma ve
yavaslama rampalarn (0,2 s) etkin olur. Jog secildikten sonra lleri Déniis veya Geri Donliis
terminalleri ile jog yapilabilir.
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Parametre 05 in A1.Pr Yapilmasi
Hiz referansi olarak lokal gerilim girisi (A1) veya 6nceden ayarlanmig 3 6n hizdan birisinin

kullanimi
1 0 V ortak
E 2 Lokal gerilimle hiz referansi girisi (A1)
3 | +10V referans ¢ikisi
4 | 0V ortak
5 | Uzaktan akimla hiz referansi girisi (A2)
6 | Analog ¢ikis (motor hizi)
7 | +24Vckis
8 | Sayisal cikis (sifir hiz)
9 | Etkinlestirme / Silme
10 | lleri doniis
11 | Geri donls
12 | Onhiz
13 | Onhiz

Sekil 6.4 Terminal baglantilar

istenen hiz referansini segmek igin 12. ve 13. terminalleri asagidaki tabloya gére kapatiniz.

Terminal 12 | Terminal 13 Etkin ileri Déniig Hiz Referansi
acik acik kapali kapali lokal hiz ref. (A1)
kapall aclk kapall kapall 2. 6n hiz (Parametre 12)
acik kapali kapali kapali 3. 6n hiz (Parametre 13)
kapali kapali kapali kapali 4. 6n hiz (Parametre 14)
NOT Negatif 6n hiz secenegi etkinlestirilirse (Parametre 17), 6nceden ayarlanmis negatif 6n hiz

motorun ters yénde calismasini saglar. Alternatif olarak, 10. terminal yerine 11. terminal
(geri doniis) kapatilabilir. Bu durumda segilmis olan hizin isareti degisir ve motor pozitif
referansla ters yénde déner.

Parametre 05 in A2.Pr Yapilmasi

Hiz referansi olarak uzaktan akim girisi (A2) veya 6nceden ayarlanmig 3 6n hizdan birisinin

kullanimi

1 0 V ortak
2 | Lokal gerilimle hiz referansi girisi (A1)
3 | +10V referans ¢ikisl

Uzaktan hiz 4 | 0V ortak

re.f.er.an5| > 5 | Uzaktan akimla hiz referansi girisi (A2)
6 Analog c¢ikis (motor hizi)
7 + 24V cikis
8 | Sayisal ¢ikis (sifir hiz)
9 | Etkinlestirme / Silme
10 | lleri doniis

$———— 11 | Geridoniis

12 | Onhiz
13 | On hiz

Sekil 6.5 Terminal baglantilan

istenen hiz referansini segmek igin 12. ve 13. terminalleri asagidaki tabloya gére kapatiniz.
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Terminal 12 | Terminal 13 Etkin ileri Déniig Hiz Referansi
acik acik kapali kapali uzaktan hiz ref. (A2)
kapall aclk kapali kapall 2. 6n hiz (Parametre 12)
acik kapali kapali kapali 3. 6n hiz (Parametre 13)
kapali kapali kapali kapali 4. 6n hiz (Parametre 14)
NOT Negatif 6n hiz secenegi etkinlestirilirse (Parametre 17), 6nceden ayarlanmis negatif 6n hiz

motorun ters yénde calismasini saglar. Alternatif olarak, 10. terminal yerine 11. terminal
(geri déniis) kapatilabilir. Bu durumda secilmis olan hizin isareti degigir ve motor pozitif
referansla ters yénde déner.

Parametre 05 in Pr Yapilmasi
Hiz referansi olarak énceden ayarlanmis 4 6n hizdan birisinin kullanimi

7 + 24V cikis ‘
8 | Sayisal ¢ikis (sifir hiz)

— 9 | Etkinlestirme / Silme
10 | lleri déniis
11 | Geridonis
12 | Onhiz
13 | Onhiz

Sekil 6.6 Terminal baglantilari
istenen hiz referansini segmek igin 12. ve 13. terminalleri asagidaki tabloya gére kapatiniz.

Terminal 12 | Terminal 13 Etkin ileri Déniig Hiz Referansi
aclk aclk kapali kapall 1. 6n hiz (Parametre 11)
kapali aclk kapali kapali 2. 6n hiz (Parametre 12)
aclk kapall kapali kapall 3. 6n hiz (Parametre 13)
kapali kapali kapali kapali 4. 6n hiz (Parametre 14)
NOT Negatif 6n hiz segenegi etkinlestirilirse (17. parametre), 6nceden ayarlanmis negatif 6n hiz

motorun ters yonde c¢aligmasini saglar. Alternatif olarak, 10. terminal yerine 11. terminal
(geri déniis) kapatilabilir. Bu durumda secilmis olan hizin isareti degisir ve motor pozitif
referansla ters yénde déner.

Parametre 05 in PAd Yapilmasi

Kontrolun paneldeki tus takimindan yapilmasi

7 | +24Vgkis

8 Sayisal ¢ikis (sifir hiz)
— — 1 9

Etkinlestirme / Silme

Sekil 6.7 Terminal baglantilar

Sirdclyu ¢ahistirir.

SurdclyU durdurur. Ayrica hata veren surticiyl tekrar kurar. Kurulduktan sonra surtctye
tekrar galis komutu verilmelidir.

Motorun dénis yoninl dedistirir (Parametre 26 = On).
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No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri

Anma akimi RwW U 0 - surtcu A Surlcl anma
anma akimi akimi
Motorun anma akimi de@erini giriniz (Motor Uzerindeki plakada yazilidir).

Sirtcinin anma akimi, sirtict ¢ikisindan alinabilecek %100 etkin akimdir. Bu deger daha kuguk
secilebilir, ancak daha buyuk secilemez.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Anma hizi RwW U 0-9999 rem 1500 EUR
1800 USA

Motorun ylkteki anma hizini giriniz (Motor Gizerindeki plakada yazilidir).
Anma hizi degeri motorun kaymasini hesaplamak amaciyla kullanilr.
Anma hizi: Motorun senkron hizi - %100 yUkteki kayma

Ornek: 50 Hz le beslenen 4 kutuplu bir motor igin senkron hiz 1500 rpm ve kayma hizi 70 rpm
ise Parametre 07 ye 1430 rpm degeri girilir.

NOT Parametre 07 nin sifir yapilmasi kayma kompanzasyonunu kaldirir.
NOT Motorun tam yiikteki hizi 9999 rpom den biiyiikse Parametre 07 yi 0 yapiniz. Bu parametre
9999 dan bliyiik yapilamayacagindan kayma kompazasyonu gegersiz kalacaktir.
NOT Fan gibi eylemsizligi biiyiik yiiklerde kayma kompanzasyonu kaldiriimalidir.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Anma gerilimi RwW U 0-240 \Y 230/400 EUR
0-480 230/460 USA
Motorun anma gerilimini giriniz (Motor Uzerindeki plakada yazilidir).
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Gii¢ faktori RwW U 0-1.00 0,85 EUR
0,85 USA
Motorun gug¢ faktori cos ¢ degerini giriniz (Motor Uzerindeki plakada yazilidir).
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Parametreye RwW T L1, L2, Loc L1 EUR
erigim L1 USA
L1 - 1. seviye erisim - sadece 1. den 10. kadar olan parametreler izlenebilir veya ayarlanabilir.
L2 - 2. seviye erisim - 1. den 44. ye kadar olan tim parametreler izlenebilir veya ayarlanabilir.
Loc - Suricuye glvenlik kodu girmek igin kullanilir. Ayrit 6.5 teki Giivenlik Kodlarina bakiniz.
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6.10.3 2. Seviye Parametreleri

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
1. 6n hiz RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR
0.0 USA

1. 6n hiz degerini tanimlar.
Negatif 6n hiz degeri girmek igin Parametre 17 ye bakiniz.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
2.6n hiz RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR
0.0 USA

2. 6n hiz deg@erini tanimlar.
Negatif 6n hiz degeri girmek igin Parametre 17 ye bakiniz.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
3. 6n hiz RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR
0.0 USA

3. 6n hiz degerini tanimlar.
Negatif 6n hiz degeri girmek igcin Parametre 17 ye bakiniz.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
4.6n hiz RW B +1000.0 Hz 0.0 EUR
0.0 USA

4. 6n hiz degerini tanimlar.
Negatif 6n hiz degeri girmek igin Parametre 17 ye bakiniz.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Jog hizi RwW U 0-400.0 Hz 1,5 EUR
1,5 USA

Jog hizini tanimlar.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralk Birim Fab. Degeri
Akim girisi RwW T 0-20, 20-0 mA 4-20 EUR
modu 4-20, 20-4 4-20 USA

4-.20, 20-.4

5. terminalden girilen akim boyutundaki 2. analog hiz referansini tanimlar. Akim girisi modunun
tanimlari, asagidaki tabloda verilmistir:

Mod Tanim

0-20 0 mA den 20 mA e kadar akim girisi (20 mA maksimum skala)

20-0 20 mA den 0 mA e kadar akim girisi (0 mA maksimum skala)

4-20 4 mA den 20 mA e kadar akim ¢evrimi agik devre hatasini (cL) kapsayan akim girisi
(20 mA maksimum skala)

20-4 20 mA den 4 mA e kadar akim gevrimi agik devre hatasini (cL) kapsayan akim girigi
(4 mA maksimum skala)

4-.20 4 mA den 20 mA e kadar akim g¢evrimi agik devre hatasini (cL) kapsamayan akim
girisi (20 mA maksimum skala)

20- 4 20 mA den 4 mA e kadar akim gevrimi agik devre hatasini (cL) kapsamayan akim
girisi (4 mA maksimum skala)

Akim g¢evrimi agik devre (cL) hatasini kapsayan 4-20 mA veya 20-4 mA modlarinda giris referansi
3 mA den kiiglikse sliriict cL hatasi verir.

Akim referansi 3 mA den kiigiik oluyorsa ve 4-20 mA veya 20-4 mA modlari segildiginde
stiriicii akim gevrimi acik devre cL hatasi veriyorsa 2. analog referans kullanilimamalidir.
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No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Negatif 6n RwW Bit On, OFF OFF EUR
hizlar etkin OFF USA

OFF - Motor déniis yonii, ileri ve Geri Déniis terminallerinden kontrol edilir.
On - Motor déniis yénii 6n hiz degerleri ile kontrol edilir (ileri Déniis terminalini kullaniniz).

Negatif 6n hizlar etkinlestirildiginde Parametre 11, 12, 13 ve 14 e negatif degerler girilmis ise motor
geri yonde caligir. Eger negatif 6n hizlar etkin degilse, butin negatif degderler sifir olarak algilanir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Son hata RO T,S - EUR
- USA

Sirucudeki en son hata mesajini gosterir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
P18 den 6nceki RO T,S - EUR
hata - USA

Sirucudeki sondan ikinci hata mesajini gosterir.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
P19 dan onceki RO T,S - EUR
hata - USA

Suriclideki sondan t¢incl hata mesajini gésterir.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
P20 den onceki RO T,S - EUR
hata - USA

Suriclideki sondan doérdiincli hata mesajini gosterir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Yiik gosterimi RW T Ld, A Ld EUR
Ld USA

Ld - Motor anma akiminin ylzdesi cinsinden ¢ikis akimini gdsterir.
A - Amper cinsinden suricinin ¢ikis akimini gosterir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Hiz gosterimi RwW T Fr, SP, Cd Fr EUR
Fr USA

Fr - Sirucu c¢ikis frekansi (Hz)

SP - Motor hizi (rpm)

Cd - Kullanicinin tanimladigi makina hizi

Cd (Parametre 23) = Hiz (rpm) x Parametre 24

Parametre 23 SP yapilirsa géstergede maksimum 9999 rpm okunur. 9999 rpm den yiiksek
hizlar igin parametre 23 Cd, parametre 24 0.1 veya 0,01 yapiimalidir.

Parametre 24 0.1 ise rom /10, 0.01 ise rom / 100 olur.

Eger Mode tusu 2 saniye basili tutulursa, géstergenin statiisii degisir ve hiz yerine yiikii
veya tersini géstermeye baglar (bak: Parametre 22 ve 23)
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No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Kullanici RW U 0-99,99 1.00 EUR

carpani 1.00 USA
Kullanicinin makina hizi i¢in belirledigi birime gegmek tzere tanimladigi motor hizi (rpm) ¢arpani
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Giivenlik ayari RwW uU,S 0-9999 0 EUR
0 USA
Kullanici givenlik kodu
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
ileri/Geri RW Bit On, OFF OFF EUR
tusu etkin OFF USA

OFF Paneldeki ileri / Geri tusu etkin degil
On  Paneldeki ileri / Geri tusu etkin

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Panelden RW T 0, LASt, 0 EUR

kontrol PrS1 0 USA
referanslan
Panelden kontrol modunda Uniteye enerji verildiginde uygulanacak referans degerini secger.

0 Panel referansi sifir
LASt Referans enerji kesildigindeki son degere esit
PrS1 Referans 1. 6n hiza esit

Panelden kontrol modunda referansi gérmek icin suricl etkin degilken o ve 0 tuslarina
birlikte basiniz.

Terminal modunda referansi gérmek igin o veya Otuglarmdan birine basmak yeterlidir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralk Birim Fab. Degeri
Hizl parametre Rw T,R no, rEAd, no EUR
transferi Prog, Auto, no USA

boot

no Higbirsey yapma

rEAd Parametre buna ayarli ise ve surlci etkin degil (ih), hata vermis (tr) veya beklemede (rd)
iken Dur/Sil tusuna basildiginda Kopyalama modiliinde (Quickey) bulunan parametreler
surlclye aktarilir ve Parametre 28 “no” moduna geri déner. Bu parametreler daha sonra
surlcu tarafindan otomatik olarak saklanir.

Prog Parametre buna ayarli iken Dur/Sil tusuna basildijinda siricinin EEPROM bellegindeki
gecerli parametreler Kopyalama moduline (Quickey) aktarilir. Parametre 28 “no” moduna
geri doner.

Auto Parametre buna ayarli iken surlcude bir parametre ayari yapildiktan sonra saklanmak tzere
mod tusuna basilirsa, siricinin EEPROM bellegindeki gecerli parametreler Kopyalama
modulinde saklanir.

Seri iletisim iizerinden degistirilen, ancak siiriiciiniin EEPROM bellegine kaydedilmeyen

parametreler Kopyalama modiiliinde (Quickey) saklanamaz.
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NOT

NOT

boot Parametre buna ayarli iken fonksiyonlar ayni Auto modundaki gibidir. Ancak buna ek olarak
surlcliye enerji verildiginde Kopyalama moduilindeki parametreler otomatik olarak
surlctinin EEPROM bellegine aktarilir. Stricl bu parametreleri daha sonra otomatik olarak
saklar. Bu mod ¢ok sayida surlicinin hizli bir sekilde programlanmasi igin etkin bir yoldur.

Gegerli mod “rEAD” veya “Prog” ise slrucl parametreleri kopyalama moduline yuklendiginde,
modulde bu mod “no” olarak saklanir. Gegerli mod “Auto” veya “boot” ise, bunlar yine “Auto” veya
“boot” olarak kallr.

Kopyalama modiilii (Quickey) siiriiciiniin giiciine iligskin bilgileri de saklar. Kopyalama
modiiliiniin icerigi farkli giicteki bir siiriicliye aktarilirsa siiriicii “C.rtg” kodu ile hata verir.
Bu durumda siiriicii giiciine iliskin parametreler digindaki tiim parametreler kopyalama
modiiliinden siiriictiye aktariimig olur.

Kopyalama modiilii (Quickey), siiriicii kapatildiktan sonra takilmali veya sékiilmelidir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Fabrika RW T,R no, Eur, no EUR
degerlerini USA no USA
yiikleme
no  Fabrika degerleri yiklenmemis

Eur 50 Hz teki fabrika degerleri yukli
USA 60 Hz teki fabrika degerleri yukli
br.Eu Frenleme fonksiyonu ile 50 Hz teki fabrika degerleri yUklu
br.US Frenleme fonksiyonu ile 60 Hz teki fabrika degerleri yUklu

Sirtcu etkin degilken Parametre 29 a istenen degere getiriniz, Mod tusuna bir kez basiniz ve daha
sonra Dur/Sil tusunu basih tutarak 1 saniye bekleyiniz. Fabrika degerleri yiklendiginde gosterge
Parametre 01 e donecek ve Parametre 10 L1 dederini alacaktir.

Frenleme fonksiyonu igin sayfa 60 taki Fren Ayarlarina bakin.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralk Birim Fab. Degeri
Rampa modu RwW U 0-2 1 EUR
1 USA

0 Hizh rampa

Yavaslama rampasi, ayarlanan akim siniri igcinde programlanan yavaslama hizi ile disecektir.
Yavaslama rampasi yukin eylemsizliine goére ¢ok hizli ise, suricu asirn gerilim (OU) hatasi
vererek devreden ¢ikabilir. Hizli rampa modu normal olarak frenleme direnci kullanildiginda segilir.

1

Sirtct motor gerilimini Parametre 08 e girilen anma degerine gore kontrol eder. Programlanan
yavaslama zamani yuk eylemsizligine gore ¢ok kisa ise, (OU) hatasi vererek devreden ¢ikmamak
icin strdcl programlanan yavaglama rampasini uzatir.

2 YUksek motor gerilimi ile standart rampa

Sirucu motor geriliminin Parametre 08 de tanimlanan anma gerilim degerinin 1,2 katina kadar
yukselmesine izin verir. YUkselen bu gerilim motoru doymaya goétirur ve kayiplarini artirir. Boylece
yavaslama sirasinda motordan DG barasina aktarilan rejeneratif enerji azalir. Programlanan
yavaslama zamani yuk eylemsizligine gore ¢ok kisa ise, (OU) hatasi vererek devreden ¢ikmamak
igin suricu programlanan yavaglama rampasini uzatir. Motorun ek kayiplari kargilamasi halinde 2.
mod 1. moda goére daha hizli yavaslama saglar.

Normal motor gerilimi ile standart rampa
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NOT

Fonksiyon

Tip

Sinirlama

Aralik

Birim

Fab. Degeri

Durus modu

RW

u

0-3

No i
1 EUR
1 USA

0 Serbest durus

Etkinlestirme, ileri veya geri donus terminallerinden birisi acildiginda, surtcu etkinligini yitirir ve
motor serbest durus yapar. Durdurma komutundan sonra 2 saniye gecmeden surtcu yeniden
etkinlestirilemez.

1 Rampali durus

Suricl Parametre 30 ile tanimlanan rampa fonksiyonu ile durus yapar. Durduktan sonra 1 saniye
etkinligi devam eder.

2 1 saniye sureli DC frenlemeyle rampali durus

Sirtct Parametre 30 ile tanimlanan rampa fonksiyonu ile durus yapar. Cikis etkinligini yitirmeden
Once surlcu motora 1 saniye boyunca dogru akim uygular.

3 Dusuk hizi algilayarak DC frenlemeli durus
Suariucu hizin yeterince dustigunu algiladiktan sonra motora 1 saniye boyunca dogru akim uygular.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Degisken VI/f RW Bit On, OFF OFF EUR
OFF USA

OFF Gerilim/frekans orani sabit (sabit momentli standart ylkler)

On Yk akimina bagl degisken gerilim/frekans orani (degisken momentli yikler - fan/pompa)
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahlk Birim Fab. Degeri
Donen motoru RwW U 0-3 0 EUR
yakalama 0 USA
0 Doénen motoru yakalama etkin degil
1 Doénen motoru yakalama etkin, pozitif ve negatif frekanslar algilanir
2 Dénen motoru yakalama etkin, sadece pozitif frekanslar algilanir
3 Doénen motoru yakalama etkin, sadece negatif frekanslar algilanir

Siiriicii sabit tampon moduna ayarli ise (bak: Parametre 48) ve dénen motoru yakalama
modu etkinse motor stator direncini 6lcmek icin otoayar (bak: Parametre 38) yapiimalidir.
Bu islem yapilmaz ise siiriicii dénen motoru yakalarken OV ve OIl.AC hatasi ile durur.

Sinirlama
Bit, R

No Fonksiyon Tip
Pozitif lojik RW

Aralik Birim Fab. Degeri
On, OFF On EUR
On USA

OFF Negatif lojik etkin (Sayisal girisleri etkin kilmak i¢in 0 V a baglayiniz)
On  Pozitif lojik etkin (Sayisal girisleri etkin kilmak icin +24 V a baglayiniz)

Bu parametre ancak siiriicii etkin degilken veya hata vermis ise ve Dur/Sil butonuna 1

saniye siireyle basildiktan sonra degistirilebilir. Degisiklik yapilirken Etkinlestirme ve Calis
terminalleri agik olmalidir.
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No

Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Calis / Dur RwW U R 0-3 0 EUR
Lojigi 0 USA

Bu parametre, slriiclyl etkinlestirme, ¢alistirma ve durdurma islemlerine ayrilmis 9, 10 ve 11 nolu
terminallerin iglevlerini degistirmek icin kullantlir.

Bu parametre ancak siiriicii etkin degilken veya hata vermis ise ve Dur/Sil butonuna 1
saniye siireyle basildiktan sonra degistirilebilir.

35. Parametre Terminal 9 Terminal 10 Terminal 11 Durum
0 Etkinlestirme ileri Déniis Geri Donls Kilitsiz
1 Durdurma ileri Déniis Geri Donls Kilitli
2 Etkinlestirme Calistirma ileri / Geri Kilitsiz
3 Durdurma Calistirma ileri / Geri Kilitli
Parametre 35 =0 Parametre 35 = 1
7 | +24V ckis 7 | +24 V gikis
9 | Etkinlestirme oflo 9 | Durma
. 10 | lleri déniis s 10 | lleri dénis
. 11| Geri déniis L s 41 cer déniis
Parametre 35 = 2 Parametre 35=3
7 | +24V ckis 7 | +24 V gikis
9 | Etkinlestirme oflo 9 | Durma
10| Calis % 10 | Calis
11| lleri/Geri 11| lleri/Geri
Sekil 6.8 Baglant: sekilleri (Pozitif lojik)
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Analog cikig RwW T Fr, Ld, AdV Fr EUR
se¢imi Fr USA
6 nolu terminalde
Fr - Motorun hizi ile orantili gerilim elde edilir.
Ld - Suricunln gikis akimi ile orantili gerilim elde edilir.
AdV - Programlanan gelismis parametre elde edilir.
Daha fazla bilgi icin Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzuna bakiniz.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralk Birim Fab. Degeri
Anahtarlama RwW U 3,6,12 kHz 6 EUR
frekansi 6 USA
3 -3 kHz
6 -6 kHz
12 - 12 kHz
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Akillr sicaklik ydnetimi sayesinde surlcl, anahtarlama frekansi 3 kHz in Ustinde bir degere
ayarlanmigsa, sogutucu sicakhdinin hata dizeyine ulasmasini énlemek Uzere anahtarlama
frekansini otomatik olarak disurir. Bu islem ylk kosullari, ¢ikis frekansi ve sodutucu sicakligina
baghdir. Asagidaki tabloda anahtarlama frekansinin kontrol kriterleri verilmistir:

Siiriiciiniin Kosullan islem

Sogutucu > 95° C* Sdrlci hata verir.

Sogutucu > 92° C Anahtarlama frekansi 3 kHz e dugurulur.

Sogutucu > 88° C Anahtarlama frekansi 6 kHz e dugurulir.

Sogutucu < 85° C ve yeni anahtarlama Anahtarlama frekansinin artmasina izin

frekansinda IGBT < 135° C verilir.

IGBT > 135" C Anahtarlama frekansi dusurdlir. 3 kHz
ise slrlcu hata verir.

* Commander SE Boy 4 > 100°C

No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Otoayar RwW U 0-2 0 EUR
0 USA

0 — Otoayar (kendini ayarlama) yok

1 — Statik otoayar (motor dururken kendini ayarlama)

2 — Dinamik otoayar (motor dénerken kendini ayarlama)
Commander SE iki farkli sekilde otoayar yapabilir.
Statik otoayar

Bu ayarlamada motorun stator direnci ve sistem gerilim esigi Olculur. Test sonuclar ilgili
parametrelere yuklenir. Test bittikten sonra motor normal ¢alisma rejimine geri doner.

NOT Teste baglamadan 6nce motor durdurulmalidir.
Dinamik otoayar

NOT Geri doniis komutu verilse bile siiriicii dinamik otoayari her zaman motoru ileri déndiirerek
yapar.
Stator direnci ve sistem esik gerilimine ek olarak, miknatislanma akimi ve sistemin toplam kagak
enduiktansi élgiltr. Miknatislanma akimini élgmek i¢cin motor hizi ileri dénis yoniinde anma hizinin
A degerine kadar ¢ikarilir. DC bara gerilimi alan zayiflatmasiz %/, hizda ¢alisma icin yeterli degilse,
bu hiz daha disik degerde kalir. Bu test tamamlandiktan sonra motorun normal ¢alisma rejimine
doénmesi icin ileri veya geri donus terminallerinden birisi agilip kapatiimalidir.
Stator direnci ve gerilim esigi ilgili parametrelere yUklenir. Miknatislanma akimi ve kagak endiktans
motorun gug faktériind hesaplamada kullanilir (Parametre 09).

NOT Teste baglamadan 6nce motor durmali ve bogta olmalidir.
Motor dénerken yapilan dinamik otoayarin statik otoayara Ustinligl, motorun gug faktorl, anma
momenti akimi ve miknatislanma akimini &lgmesidir. Bu islem, etkinlestiriimesi durumunda,
dogrulugu yliksek bir kayma kompanzasyonu saglar.
Otoayar iglemi
Statik otoayardan 6nce surlicliniin motor parametreleri dogru olarak girilmelidir:
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NOT

NOT

Parametre 06 - motor anma akimi Parametre 08 - motor anma gerilimi
Parametre 07 - motor anma hizi Parametre 09 - motor gug¢ faktora

Dinamik otoayardan dnce yukardakilere ek olarak su parametreler de dogru olarak girilmelidir:
(Motor 50/60 Hz lik standart motor degilse)

Parametre 39 - motor anma frekansi Parametre 02 - maksimum hiz

Parametre 38 in fabrika degeri “0” olmasina ragmen surlcuye ilk defa enerji verildiginde, Etkin ve
Calis komutlari ile birlikte surtict statik otoayar yapar. Bu testten sonra otoayar, Parametre 38 in
degerine bagli olacaktir. Bu testin sonucu surtctnun motor terminallerine bagh yike gore degisir.

Fabrika degerleri yiiklendikten sonra (bakiniz: Parametre 29) ilk Etkinles ve Calis komutu
verildiginde siiriicii kendini statik olarak ayarlar.

Motor bagh degil

Motor bagli degilse sirtcu, stator direnci 6lgme hatasi “rS” vererek korumaya gecer. Stator direnci
olarak suriculye sifir degeri yuklenir. Silme ile bu hata kaldirildiginda strici normal olarak galigir.
Enerijisi kesilip tekrar calistinldiginda, etkinles ve ¢alis komutlarindan sonra slirlici statik olarak
yine otoayar yapacagindan “rS” hatasi tekrarlanacaktir.

Motor bagli, ancak stator direnci izin verilen degerden yiiksek

Stator direncinin degeri slUrictide tanimlanmis Ust sinirdan buyuk ise, suriclt yine “rS” hatasi
verecektir. Yildiz bagl bir motorun 220 V Commander SE ye baglanmasi veya buyuk gugteki bir
Commander SE ye daha klgUk gugte bir motor baglanmasi halinde bu durum olusabilir. Bu
durumda surlct izin verilen en yuksek stator diren¢ degerini ylkler. Enerjisi kesilip tekrar
calistirildiginda, etkinles ve galis komutlarindan sonra surlcu tekrar statik otoayar yapmaz.

Motor bagl, ancak basarili bir otoayar icin gerekli akim saglanamamig

izin verilen test siiresi icinde stator direncini dlgmek igin gerekli akim seviyesine ulasilamazsa
surlct “rS” hatasi verir. Direng degeri sifir olarak yiklenir. Bu duruma, stator direng degeri ile
motor gerilimi kombinasyonu neden olabilir. Enerijisi kesilip tekrar ¢alistirildiginda, etkinles ve galis
komutlarindan sonra surlcu statik olarak kendisini tekrar ayarlamaya calisacaktir.

Basarili bir kendini ayarlama icin anma akiminin (Parametre 06) yari ve tam degerlerinde Glgme
yapilir. ki 6lgme yapilmasinin nedeni, sonucun dogrulugunu saglamaktir.

Onemli Notlar:

Otoayar islemi yapilmadan énce motor baglantisinin (yildiz/licgen) dogru yapilmis olmasi
¢ok énemlidir.

Motor parametrelerinde, sistem kablajinda, motor baglanti seklinde veya motor tipinde
herhangi bir degigiklik yapilirsa siiriicliniin tekrar otoayar yapmasi gerekir. Bu yapilmadigi
taktirde motorun performansi zayiflar veya siiriicii Ol.AC hatasi verir.

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri

Anma frekansi RW U 0-1000,0 50,0 EUR
60,0 USA
Motorun sirticiye tanitilacak anma frekansidir. Motor plakasindan alinabilir. Motora uygulanacak
gerilim-frekans 6zegrisini tanimlar.
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No

Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Kutup sayisi RwW T Auto, 2P, 4P, Auto EUR
6P, 8P Auto USA

Auto secilirse, Parametre 07 ve 39 yardimi ile motorun kutup sayisi otomatik olarak hesaplanir. Bu
parametrelerden birisi 6zel bir motor igin veya V/f 6zegrisini degistirmek Uzere ayarlanmis ise,
otomatik hesaplama sonucu motorun kutup sayisi yalnis ¢ikabilir. Bu durumda motorun dogru

kutup sayisi elle girilmelidir.

No

Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Seri iletigim RwW T,R AnSl, rtu, AnSlI  EUR
modu FbUS AnSI  USA

Seri iletisim modunu se¢gmek igin kullanihr.
AnSI ANSI EIA485, 2 kablolu yari dupleks seri iletisim

rtu

FbUS Fieldbus protokolu
Parametre 41 FbUS ye ayarlandiginda buna bagl gizlenmis parametreler (45, 46 ve 47)

goriiniir olur. iletisim hizina iliskin Parametre 42, otomatik olarak 19,2 degerine ayarlanir.

Modbus RTU protokolu

No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
iletigim hizi Rw T 2.4;4.38; 9.6; 4.8 EUR
19.2 4.8 USA
iletisim hizini segmek igin kullanilir.
24 2.400 baud 9.6 9.600 baud
4.8 4.800 baud 19.2  19.200 baud
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralk Birim Fab. Degeri
Seri iletigim RwW U 0.0-24.7 1.1 EUR
adresi 1.1 USA

Seri iletisim i¢in surlcu adr

adreslerine ayrildigindan kullaniimamalidir.

esini tanimlar. 0.0 — 24.7 araliginda i¢ind

e sifir bulunduran sayilar g

rup

No

E:

Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Yazilim siirimii RO U 1.00 - 99.99 - EUR
- USA

Suricideki yazilim strimini tanimlar.

Asagidaki U¢ parametre gizlidir ve 41 nolu seri iletisim modu parametresi FbUS yapilirsa gorintr

olurlar:
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Sahayolu RW u 0-255 0 EUR
diigiim adresi 0 USA
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Sahayolu RwW U 0-9 0 EUR
iletigsim hizi 0 USA
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Sahayolu RW B -9999 .. +9999 0 EUR
diyagnostik 0 USA
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No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Gerilim modu RwW 0-3 3 EUR

3 USA

0 — Sdrucunudn her ¢alistiginda statik otoayar yaptigi agik ¢evrim vektér modu
1 — Statik otoayarsiz agik ¢evrim vektér modu

2 — Sabit destek modu

3 — Sdrucunun ilk calistiginda statik otoayar yaptig1 acik gevrim vektér modu

Bu parametre surlcunin bagh oldugu motora uyguladidi gerilim kontrol modunun segimi igin
kullanihr. Gerilim modu iki tarludar:

Vektér modu (48 nolu parametre 0, 1 veya 3)
Sabit destek modu (48 nolu parametre 2)
NOT Bu parametre ancak siirticii etkin degil iken veya hata vermis ise degistirilebilir.
Parametre 48 = 0: Siiriiciiniin her galistiginda statik otoayar yaptigi agik gevrim vektor modu

Suricl her galisma baslangicinda bir otoayar islemi uygulayarak motor stator direncini ve gerilim
esik degerini olcer. Bu test islemi hava araligi akisinin sifira distigu duran motorda yapilabilir. O
nedenle bu mod, her ¢alisma baslangicinda motor durusta olacaksa secilmelidir. Bu test isleminin
hava araligi akisi sifira digsmeden yapilmasini dnlemek igin suriici 'rd’ durumuna gegtikten sonra 2
saniyelik bir 6l zaman konmustur. Bu peryot igerisinde sirtcu tekrar galistirilirsa bu test yapiimaz.
Bu durumda bir énce 6lgllen degerler kullanilir.

Parametre 48 = 1: Statik otoayarsiz agik gevrim vektor modu
Motor stator direnci ve gerilim esik degeri 6l¢cilmez. Otoayar gerekirse parametre 38 = 1 (statik
otoayar) veya 2 (dinamik otoayar) yapilir.

Parametre 48 = 2: Sabit destek modu

Cikis gerilimi 6zegrisi motor stator direnci ve gerilim esik degeri ile belilenmez. Bunun yerine
destek gerilimi (49 nolu parametre) ve motorun anma gerilimi (8 nolu parametre) kullanilir.

Cikis &

gerilimi
Parametre 08

Parametre 08/2

Gerilim r
Destegi o

Parametre  Parametre Cikis frekans
KRN i)

Gok motorlu uygulamalarda bu modun kullaniimasi sarttir.

Parametre 48 = 3: Siiriiciiniin ilk calistiginda statik otoayar yaptigi acik ¢gevrim vektéor modu

Surlcl fabrika ayarlarinda veya bu parametre 3 e ayarlanmis ise, surtcu ilk defa ¢alistinldiginda
statik otoayar testi uygulanir ve test sonrasinda bu parametreyi otomatik olarak 1 yapar.

NOT Bu parametre fabrika degeri olarak 3 e ayarlanmistir ve siiriicii ilk defa calistirildiginda
statik otoayar testini yapar.

Otoayar testi basariyla tamamlanirsa bu parametre otomatik olarak 1 olur. Test islemi basarisiz
olursa 48 nolu parametre 3 olarak kalir ve bir sonraki galismada test tekrarlanir.
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No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Diisiik frekans RwW 0-25.0 % 3.0 EUR
erilim destegi 3.0 USA

48 nolu parametre 2 olarak ayarlandiginda bu parametre disik fi

destek gerilim oranini verir.

rekanslarda uygulanacak olan

No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Motor termistorii RW On, OFF OFF EUR
se¢imi OFF USA

OFF - 13 nolu terminalin galisma tipi 5 nolu parametre ile belirlenir.

ON - 13 nolu terminal motor termistor girisi olarak ayarlanir.

Motor termistérinu OV ile 13 nolu terminal arasina baglayiniz.

4 [ov

13 | Motor termistor girisi

Korumaya gecme degeri: 3 kQ

Silme degeri: 1k8

NOT Terminal 13 motor termistor girisi olarak ayarlandiginda, lojik ¢alisma tipinden etkilenmez.
(34 nolu parametre)

NOT Asagidaki parametreler harici mekanik frenlerin kullanim ayarlari igindir.

NOT Eger mekanik fren fonksiyonu kullanilacak ise, 29 nolu parametre baslangi¢ta uygun degere
ayarlanmalidir. Aksi takdirde 29 nolu parametrenin ayarlanmasi, diger biitiin parametreleri
fabrika degerlerine getirir.

Fren ayar parametreleri
Asagidaki parametreler, 29 nolu parametre br.EU veya br.US degerlerine ayarlandiginda etkinlesir.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Sifir hiz esigi RwW 0.0-20.0 Hz 1.0 EUR
1.0 USA
Sifir hiz esik degerini ayarlar.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Arahk Birim Fab. Degeri
Akim esik RwW 0.0-100 % 0.0 EUR
degeri 0.0 USA
Motor akimi esik degerini ayarlar.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Histeresis esigi RwW 0.0-25.0 % 0.0 EUR
0.0 USA
Motor akimi icin histeresis degerini ayarlar.
No Fonksiyon Tip Sinirlama Aralik Birim Fab. Degeri
Programlanabilir | RW 0.0-25.0 S 0.0 EUR
gecikme siiresi 0.0 USA
Dijital ¢ikis icin lojik gecikme siresini ayarlar.
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Fren ayarlan

Sifir hiz esigi
| 50 :
Motor hizi
Programlanabilr
gecikme slresi 8 nolu
—-\ terminal
Motor akimi ] II 54 II O

Fren
biraktirma
rélesi

Motor akimi
esik degeri

16 nolu

Histeresis esigi terminal

1
1
-
I 15 nolu
[ \ terminal
o

Sekil 6.9 Fren kontrolu lojik devresi

Calisma

Frenin birakmasi i¢in siricinidn hazir, motorun hizi sifir hiz esiginin Gzerinde ve motorun akimi
esik degerin Gzerinde olmalidir.

Siirticii hazir rolesi kontaklari mutlaka fren biraktirma rolesi devresine seri olarak
baglanmali ve siiriicii hata verdiginde motor freni kapanmahidir.

ayarlarina biiyiik dikkat gosterilmelidir. Herhangi bir siipheli durumda bilgi ve tavsiye igin
liitfen siiriiciyu aldiginiz yere bagvurunuz.

I—1
& Emniyet sorunu nedeni ile bazi uygulamalarda (6rnegin, ving ve asansorler) fren kontrol
—
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7 Devreye Alma — Standart Testler

Asagidaki Devreye Alma islemlerinde, siiriiciiniin fabrika degerlerine ayarli ve heniiz hi¢bir
parametresinin degistirilmedigi varsayiimigtir.

71 Terminalden Kontrol
711 Temel Baglantilar

1 0V ortak
( _10 ;ig) E 2 | Lokal gerilimle hiz referansi girisi (A1)
min.

3

+ 10 V referans cikisi

7 | +24Vckis

9 | Etkinlestirme / Silme

10 | ileri déniis

11 | Geri donls

Sekil 7.1 Temel baglantilar
Sdrdciyu Bélim 5 te tanimlandidi gibi AC besleme kaynagdina ve motora baglayiniz.
Giivenlik uyarilarina dikkat ediniz, sigorta veya diger devre koruyucularin dogru
secildiginden emin olunuz.
Sinyal baglantilarini Sekil 7.1 de gosterildigi gibi yapiniz.
Asagidaki kontrolleri yapiniz:
e  AC besleme ve motor baglantilarinin dogru oldugundan emin olunuz.

e  Motorun elektriksel (yildiz/iggen) ve mekanik baglantilarinin dogru  oldugundan emin
olunuz.

e  Motor mili bosta olmalidir.

e 9, 10 ve 11 nolu terminaller 7. terminale bagh olmamalidir. Béylece enerji verildiginde
motor ¢alismaya baglamayacaktir.

e  Hiz potansiyometresi minimumda olmalidir.
Sirtctye AC gerilimi uygulayiniz.

MODE, UP ve DOWN tuslarini kullanarak, suriicliye motor parametreleri olan 06, 07, 08 ve 09
parametrelerini giriniz. Ayrica istenirse Parametre 02 ile Maksimum Hiz, Parametre 39 ile
Motor Anma Frekansi ve Parametre 40 ile Motor Kutup Sayisini giriniz. Bu degerler motor
plakasindan alinabilir.

Yukaridaki parametreler dogru olarak girilmez ise gbstergedeki Hiz/Frekans degeri yanls
olabilir.

6.

7
8.
9

Gésterge@ degerini gostermelidir.
ETKINLESTIRME kontagini kapatiniz. Gésterge degerini gostermelidir.
ILERi DONUS kontagini kapatiniz. Gosterge| Fr ] degerini gdstermelidir.

Egder bu surtcunin ilk calismasi ise, surlcu stator direncini ve gerilim egigini dlcmek Uzere
motor dururken statik otoayar islemini yapacaktir. Bu islem sirasinda gostergenin sag
tarafinda Auto tunE yazisi yanip sonmeye baslar. Bu islem tamamlandiktan sonra motor
istenildigi sekilde calisacaktir.
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Hiz potansiyometresini ileri yonde geviriniz. Gostergenin sag tarafindaki deger buna bagli
olarak yukselecektir. Ornegin gosterge olacaktir.

ILERI DONUS kontagini aciniz. Géstergedeki frekans degeri siiriiciiniin yavaslama hizina

gére diisecektir. Oregin gosterge|[ Fr | degerinden gegecek ve sonunda[ rd |
degderini gOsterecektir. Hiz potansiyometresini tekrar 0 a getiriniz.

GERI DONUS kontagini kapatiniz. Gésterge [ Fr | gosterecektir.

Hiz potansiyometresini ileri yonde geviriniz. Gostergenin sag tarafindaki deger buna bagli
olarak yiikselecektir. Ornegin gésterge [ Fr ] olacaktir. LED isareti striictiniin ters
yonde galistigini gosterir.

GERI DONUS kontagini aginiz. Gosterge érnegin[ Fr | g6sterecek ve sonunda rd
0.0 degerini gosterecektir. Hiz potansiyometresini tekrar 0 a getiriniz.

===

Eger surlcu bu test sirasinda hata verirse, érnegin E E_Qy_: , gOstergenin sag tarafinda
ilgili hata kodu yanip sénmeye baglar.

Hatay! silmek icin ETKINLESTIRME kontadini agip kapayiniz veya Dur/Sil tusuna basiniz.

Gosterge degerini gOsterecektir.

Sdriciniin verdigi hata DUR_’/Si_l.. tusuna basilarak kaldirildiktan sonra tekrar ¢alisabilmesi
i¢in ILERI DONUS veya GERI DONUS kontaklarinin acgilip kapatiimasi gerekKir.

Siiriiciiniin verdigi hata ETKINLESTIRME terminalinden kaldirildiktan sonra ILERI DONUS
veya GERI DONUS terminali kapali ise, siiriicii calismaya baslar.

Bu standart test yapildiktan sonra siiriicii, karakteristikleri farkh bir motora baglanirsa,
motorun yeni degerleri girilmeli ve otoayar islemi tekrarlanmalidir. (Ayrintilar icgin
Parametre 38 e bakiniz.)
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7.2
7.21

Panelden Kontrol
Temel Baglantilar

———— 7 | +24Vks
\—‘ — ——— 9 | Etkinlestirme / Silme

Etkinlestirme sinyali

Sekil 7.2 Panelden kontrolda temel baglantilar
1. Sdirdclyl Bolim 5 te tanimlandigi gibi AC besleme kaynagdina ve motora baglayiniz.

Givenlik uyarilarina dikkat ediniz, sigorta veya diger devre koruyucularin dogru
seg¢ildiginden emin olunuz.

L1
2. Sinyal baglantilarini Sekil 7.2 de goésterildigi gibi yapiniz.
Asagidaki kontrolleri yapiniz:
e  AC besleme ve motor baglantilarinin dogru oldugundan emin olunuz.
e  Motorun elektriksel (yildiz/iggen) ve mekanik baglantilarinin dogru oldugundan emin
olunuz.
e  Motor mili bosta olmalidir.
Surucuye AC gerilimi uygulayiniz.
MOD, ARTTIRMA ve AZALTMA tuslarini kullanarak, suricliye motor parametreleri olan 06,
07, 08 ve 09 parametrelerini giriniz. Ayrica istenirse Parametre 02 ile Maksimum Hiz,
Parametre 39 ile Motor Anma Frekansi ve Parametre 40 ile Motor Kutup Sayisini giriniz. Bu
degerler motor plakasindan alinabilir.
NOT Yukaridaki parametreler dogru olarak girilmez ise géstergedeki Hiz/Frekans degeri yanhs

olabilir.

7.2.2 Panelden Kontrolun Ayarlanmasi

Parametre 05 i PAd yapiniz.

7.2.3 Panelden Kontrolun Uygulanmasi

1. Sirdclyl calistirmak igin CALIS tusuna basiniz. Gosterge IEI degerini
gOsterecektir.

2.  Eger bu suricinln ilk calismasi ise, stator direncini ve gerilim esigini 6lcmek Uzere surici
motor dururken statik otoayar islemini yapacaktir. Bu islem sirasinda gostergenin sag
tarafinda Auto tunE yazisi yanip sénmeye baslar. Bu islem tamamlandiktan sonra motor
istenildigi sekilde calisacaktir.

. o tusuna basarak motorun hizini artinniz. Gésterge 6rnegin IEI degerini
gOsterecektir.

. Otusuna basarak motorun hizini artiriniz. Gésterge 6rnegin IEI degerini
gOsterecektir.

e  Sdricuyd durdurmak igin DUR tusuna basiniz. Gésterge degerini
gOsterecektir.
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Eger sirlicli bu test sirasinda hata verirse, omegin[ r | 10U, géstergenin sag tarafinda ilgili
hata kodu yanip sénmeye baslar.

DURY/SIL tusuna basiniz. Siiriiciiyii

Hatayi kaldirmak icin 4
cahlistiriniz.

# ILERI/GERI tusu parametre 26 = “On* yapilarak etkinlestirilir.

Bu standart test yapildiktan sonra siiriicti, karakteristikleri farkli bir motora baglanirsa,
motorun yeni degerleri girilmeli ve otoayar islemi tekrarlanmalidir. (Ayrintilar igin

Parametre 38 e bakiniz.)
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8

Diagnostik ve Koruma Ozellikleri

& Cihazi tamir etmeye kalkmayiniz. Hatali siiriiciiyii tamir igin saticiniza geri gotiiriiniz.

L1

Commander SE sdlrucilerin koruma ozellikleri asagida verilmistir. Hata numaralarina gore
siralanmig bu 6zelliklere seri iletisimle de ulasilabilir.

8.1 Hata Kodlari
Hata durumu olustugunda, gdstergenin sol tarafmdaisareti, sag tarafinda ise asagidaki tabloda
verilen hata kodlarindan birisi gértntilenir.
Hata Hata Durum Olasi Nedenler
Kodu No
uu 1 DC bara gerilimi dusuk e Girig AC gerilimi diistk
e Ara devreden besleniyorsa bu
kaynagin DC gerilimi disuk
ou 2 DC bara gerilimi yiksek e Yavaslama sirasinda yikin
eylemsizlik momenti blyutk
e Yavaslama zamani makinanin
eylemsizligine gbre kicuk secilmis
Ol AC** 3 Ani AC asiri akim hatasi ¢ Rampa zamani yetersiz
e Sricl cikisinda faz-faz veya
faz-toprak arasi kisa devre
e Sirlcinin motora goére otoayar
yapmasi gerekiyor
e Motor veya baglantilar degismis,
sUrdctnin motora gbre otoayar
yapmasi gerekiyor
Ol.br** 4 Frenleme tranzistoriinde asiri e Frenleme direncinde asiri akim
akim e Frenleme direnci ¢ok kigik
(Boy 1 icin gegerli degil)
Et 6 Dis hata Dis hata kontagi acik (programlanmig
ise)
0.SP 7 Asiri hiz Motor asiri hizda (tipik nedeni,
mekanik yikin motoru déndirmesi)
tunE 18 Kendini ayarlama hatasi Motor yikte ya da bagl degil
It.br 19 Frenleme direncinde | x t Frenleme direncinde asiri gli¢ kaybi
hatasi (Boy 1 icin gecerli degil)
It.AC 20 Asir yuk e Asirt mekanik yik
e SUrdcl cikisinda faz-faz veya
faz-toprak arasi kisa devre
e SUrdcinin motora gore otoayar
yapmasi gerekiyor
e Motor veya baglantilari degismis,
surlcunun motora gore otoayar
yapmasi gerekiyor
Oht1 21 Asiri sicaklik Havalandirma problemi
Oht2t 22 Asiri sicaklik Sogutucu sicakligi 95°C (203°F) den
(sogutucu termistori) yuksek
th 24 Asiri sicaklik Motorda asiri isinma
(motor termistéri)
O.Ld1* 26 +24 V veya sayisal ¢ikis asiri +24 V kaynak asiri yukli veya kisa
yukIU devre
cL 28 Terminal 5 te akim ¢evrimi 4-20 mA veya 20-4 mA modunda girig
acglk akimi 3 mA den diusuk
SCL 30 Seri iletisimde izleme hatasi Surdctu ile ana kontrol6r arasinda seri
iletisim hatasi
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Hata Hata Durum Olasi Nedenler
Kodu No
EEF 31 EEPROM hatasi e Parametre degerlerinin kaybolmasi
o Elektriksel guriltt
(fabrika degerlerine ayarla)
PH 32 Faz yok Suriclyu besleyen giris fazlarindan
birisi yok (220/380 V Ug fazli Uniteler)
rs 33 Stator direnci 6lgim hatasi e Olclim sirasinda motor kablosu
bagl degil
e Motor sirlicliye gore ¢cok kigik
(ayrintilar bak: Parametre 38)
trxx 40-99 | Kullanici hatasi
F.bus 180 Sahayolu baglantisi kesik
C.Err 182 Kopyalama modulinde bellek | Kotu baglanti veya kopyalama moduli
hatasi belleginde hata
C.dat 183 Kopyalama modulu bos Okunan kopyalama modull yeni veya
bos
C.Acc 185 Kopyalama moduli yazma Koétl baglanti veya kopyalama modulu
hatasi arizali
C.rtg 186 Kopyalama modulu gerilimi Programlanmis kopyalama moduli
farkli farkli 6zellikte surici tarafindan
okunuyor
0.Ld2 188 +28 V seri iletisim gug kaynagi | +28 V seri iletisim gu¢ kaynagindan
asir yukla 110 mA den fazla akim gekiliyor veya
kaynak kisa devre
O.cLtt 189 Akim c¢evrimi girisi asiri yukla Giris akimi1 25 mA den blyuk

Motor kararli dénmuyor

Motor veya motor baglantilar
degismis. Kontrol edip stricinin
kendini ayarlama iglemini yeniden
yapiniz.

Tablo 8.1 Hata Kodlari

* 0.Ld1 hatasi Etkinlestirme/Silme terminalinden kaldirilamaz. Dur/Sil tugunu kullaniniz.

** Bu hata 10 saniye sure ile kaldirilamaz.
1 Commander SE Boy 4 icin sicaklik 100°C (212°F) nin Ustlinde
11 Sayfa 37 terminal 5 teki bilgiye bakiniz.
Yukaridaki hatalar silme iglemi ile kaldirlamiyorsa bir Suriicii Merkezine bagvurunuz.

OU - Asiri gerilim hata seviyeleri:

220 V Unitelerde - 420 VDC
380 V Ulnitelerde - 830 VDC

Frenleme seviyeleri:

220 V Unitelerde - 390 VDC
380 V Unitelerde - 780 VDC

UU - Dustik gerilim hata seviyeleri:

220 V Unitelerde - 180 VDC
380 V lnitelerde - 400 VDC

UU hatasini kaldirma - Diigiik gerilim hatasi:

220 V Unitelerde - 235 VDC
380 V Unitelerde - 460 VDC

Bu degerler siiriiciiye uygulanabilecek mutlak minimum DC gerilimlerdir.
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8.2 Alarm Uyarilari
Standart gostergenin sag tarafinda yanip sonerek kullaniclylr uyaran ve 6nlem alinmaz ise hata
vererek suriclyu durduran G¢ alarm kodu vardir. Bu kodlar agagidaki Tablo 8.2 de verilmistir.
Ornegin : EI :—5:(_5:0] - Lhot! — l—§_(_i__q-i
Gosterge Durum Neden C6ziim
OVL I x tasir yuk Motor akiminin programlanan Motor akimini (yik)
motor anma akimindan blytk | azaltin
olmasi
hot Sogutucu / IGBT Sdrici tanimlanan cevre Ortam sicakhigini veya
eklem sicakhgi sicakliginin veya motor motor (yik) akimini
yiuksek akiminin dzerinde galigiyor dusurin
*br.rS Frenleme direnci Frenleme direnci kiiguk Commander SE lleri
asiri yukla Diizey Kullanici
Klavuzuna bakiniz.
Tablo 8.2 Alarm Uyarilan
* Boy 1 Uniteler igin gegerli degildir.
8.3 HF-Donanim Hata Kodlari
HF hatalar surlct igerisindeki donanimla ilgilidir. Structinin beslemesini kesip tekrar verince
ariza giderilebilir.
Donanim hata kodlarinin tam listesi icin Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzuna bakiniz.
HF hatasi olustugu zaman siiriicii ariza rélesi acik devre olacaktir. Bu durumda seri iletigim
kurulamaz.
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9

Parametre Listesi

Par Tanim Fabrika Degeri Ayar 1 Ayar 2
EUR | USA

01 Minimum hiz (Hz) 0.0

02 Maksimum hiz (Hz) 50.0 | 60.0

03 Hizlanma zamani (s/100 Hz) 5.0

04 Yavaslama zamani (s/100 Hz) 10.0

05 | Referans segme A1A2 | PAd

06 Motor anma akimi (A) Siricinin degeri

07 Motor anma hizi (rpm) 1500 1800

08 Motor anma gerilimi (V) 230 /400 230 /460

09 Motor gli¢ faktori 0.85

10 | Parametreye erisim L1 | L1

11 1. 6n hiz (Hz) 0.0

12 2. 6n hiz (Hz) 0.0

13 3. 6n hiz (Hz) 0.0

14 4. 6n hiz (Hz) 0.0

15 Jog hizi (Hz) 1.5

16 Akim modu (mA) 4-.20

17 Negatif 6n hizlar etkin OFF

18 Son hata --

19 P18 den 6nceki hata -

20 P19 dan énceki hata --

21 P20 den 6nceki hata -

22 YUk gdsterimi Ld

23 Hiz gosterimi Fr

24 Kullanici garpani 1.00

25 Glvenlik ayarlari 0

26 | lleri/Geri tusu etkin OFF

27 Panelden kontrol referanslari 0

28 Hizli parametre transferi no

29 Fabrika degerlerini yikleme no

30 Rampa modu 1

31 Durus modu 1

32 Degisken V/f OFF

33 Ddénen motoru yakalama 0

34 Pozitif lojik On

35 Calis/Dur lojigi 0

36 Analog cikis segimi Fr

37 Anahtarlama frekansi (kHz) 6

38 Kendini ayarlama 0

39 | Anma frekansi (Hz) 500 | 60.0

40 Kutup sayisi Auto

41 Seri iletisim modu AnSI

42 iletisim hizi 4.8

43 Seri iletisim adresi 1.1

44 Yazihm strimu --

45 | Sahayolu digim adresi 0

46 Sahayolu iletisim hizi 0

47 Sahayolu diagnostik 0

48 Gerilim modu segimi 3

49 DiisUk frekans gerilim destegi orani 3.0

50 Motor termistor segimi OFF

*51 Sifir hiz esigi 1.0

*52 | Akim esik degeri 0

*53 | Histeresis esidi 0

*54 | Fren biraktirma gecikme zamani 0

* Parametre 29 'br.Eu’ veya 'br.US’ de@erine ayarlanip dur/sil tusuna 1 sn basili tutularak ayarlanir.
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10 ileri Diizey Fonksiyonlar
Commander SE nin ayrica bircok ileri dizey fonksiyonu vardir. Bunlar hakkinda genis bilgi
Commander SE lleri Diizey Kullanici Klavuzunda bulunmaktadir.
10.1  Hiz Kontrolu
e Hassasiyeti ayarlanabilir hiz referansi
e Merkezleri ve bantlari ayarlanabilir 3 adet atlama frekansi
e 8 adet ayarlanabilir 6n hiz
10.2 Rampalar
e 8 adet ayarlanabilir hizlanma rampasi
e 8 adet ayarlanabilir yavaslama rampasi
e On hizlar igin ayrica ayarlanabilir hizlanma ve yavaslama rampalari
e Yavas ilerleme igin ayri hizlanma ve yavaglama rampalari
e Ayarlanabilir S rampasi
10.3 Moment Kontrolu
10.4 Durdurma
e Degeri ve slresi ayarlanabilir DC frenleme akimi
10.5 Programlanabilir Girig/Cikis
e Alternatif fonkiyonlar i¢in programlanabilir analog ve sayisal giris/cikislar
10.6 Motor Koruma
e Akim sinirlama (kisa sureli agir yuk)
e Motor termistér korumasi (uzun sureli asiri yuk)
e Kayitl koruma hatalari
10.7 izleme
e Programlanabilir strtct durum lojigi
e Durum ve diyagnostik bilgisi
e kWh olger
e Calisma siresi kaydi
e Ayarlanabilir hiz algilama seviyeleri
e Calisma maliyetleri
10.8 Yardimci Fonksiyonlar
e Otomatik silme
e PID kontroléri
e Serbest programlanabilir lojik kapilar
e Serbest programlanabilir esik karsilastiricilar
¢ Motorize potansiyometre
10.9  ikinci Motor Segimi
e ikinci motor igin parametre haritasi
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11 UL Listeleme Bilgileri

111 Genel UL Bilgileri
Uyum

Suricl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

e Montajda sadece 60/75 °C (140/167 °F) 1. sinif bakir tel kullaniimalidir.

e Sdriict calisirken ortam sicakhigi 40 °C (104 °F) yi gecmemelidir.

e Terminal baglantilari Bélim 5 te tanimlanan sikistirma momentleri ile yapilmalidir.

e Her surlcli ayr bir elektrik panosuna yerlestiriimelidir. SUrlcu ag¢ik-tip UL pano standardina
uyumludur.

AC Besleme Ozellikleri

220 V luk modeller maksimum 264 VAC RMS gerilimde, 380 V luk modeller ise maksimum 528
VAC RMS gerilimde, en fazla 5000 A RMS simetrik akim tagiyabilen devreler icinde kullaniimaya
uygundur.

Motor Asiri Yiik Korumasi

Surlcu motoru asiri akimlara karsi korur. Asiri akim koruma seviyesi, tam yuk akiminin %150 sidir.
Saglikli koruma icin Parametre 06 ya motor anma akimi degerinin girilmesi gereklidir. Istenirse
koruma seviyesi %150 nin altina ayarlanabilir. Ayrintili bilgi icin Commander SE lleri Diizey
Kullanici Klavuzuna bakiniz.

Asirt Hiz Korumasi

Suricl asir hiz korumasi yapmaz.

11.2  Giigle ilgili UL Bilgileri
11.21 Commander SE Boy 1
Uyum
Siricu asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:
e AC besleme tarafinda UL listesinde bulunan CC sinifi hizli sigortalar, 6rnedin Bussman Limitron
KTK serisi, Gould Amp-Trap ATM serisi veya esdegeri sigortalar kullaniimaldir.
11.2.2 Commander SE Boy 2
Uyum
Suricl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

e 220 V ve 380 V girigli modellerin AC besleme tarafinda, asagidaki istisnalar disinda, UL
listesinde bulunan CC sinifi hizli sigortalar, 6rnegin Bussman Limitron KTK serisi, Gould Amp-
Trap ATM serisi veya esdederi sigortalar kullaniimaldir.

e SE2D200220 modeli Unite bir fazdan beslendiginde AC besleme tarafinda, UL listesinde
bulunan 35 A lik J sinifi hizli sigortalar, 6rnegin Gould Amp-Trap A4J35 veya Littelfuse Power
Gard JLS35 tipleri kullaniimalidir.

e Tablo 3.7 ye referansla, SE23200400 modeli Unite igin AC besleme tarafinda, UL listesinde
bulunan 30 A lik CC sinifi hizli sigortalar kullanilabilir.

e Asagidaki modeller icin gug¢ girisi baglantilarinda, UL listesinde bulunan (UL486A/C) 12 AWG
tipi terminaller kullaniimalidir (izin verilen mak. cap 8 mm):

SE2D200220 (bir fazdan besleniyorsa)
SE23200400
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11.2.3

11.2.4

11.2.5

11.2.6

11.2.7

Commander SE Boy 3, 220 V

Uyum

Sdricl agagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

e AC besleme tarafinda UL listesinde bulunan 35 A lik J sinifi hizli sigortalar, 6rnegin Gould Amp-
Trap A4J35, Littelfuse Power Gard JLS35 veya esdegeri tipler kullaniimalidir.

Commander SE Boy 3, 380 V

Uyum

Suricl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

¢ AC besleme tarafinda UL listesinde bulunan CC sinifi hizli sigortalar, 6rnegin Bussman Limitron
KTK serisi, Gould Amp-Trap ATM serisi veya esdegeri sigortalar kullaniimahdir.

Commander SE Boy 4

Uyum

Suricl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

e AC besleme tarafinda UL listesinde bulunan 40 A lik J sinifi hizl sigortalar, 6rnegin Gould Amp-
Trap A4J40, Littelfuse Power Gard JLS40 veya esdegeri tipler kullaniimalidir.

Commander SE Boy 5

Uyum

Sirucl asagidaki kosullar saglandiginda UL listesine uyumludur:

e Slrdcl UL50 standardina uygun 1. tip ya da daha iyi bir pano icine monte edilmelidir.

e AC besleme tarafinda UL listesinde bulunan RK1 sinifi 600 VAC lik sigortalar kullaniimalidir.

Commander SE RFI Filtreleri
Uyum

Commander SE tipi suriculer igin tavsiye edilen batin filtreler, E64388 dosya numarasi ile Canada
(CUL) dahil, UL onayh drtnlerdir.

7
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