Ozellikler

Tarama bdlgesi ayarlari
UXM-30LAH-EWA

GUc¢ kaynagi 10-30VDC

Veri cikis t0r0
UXM-30LXH-EWA
10 - 30vDC

Tarama mesafesi 0.1-80m

0.1 - 80m

Tarama agisi 190°

190°

Acisal devir 0.125

0.125

Tarama dogrulugu 0.1-30m — +£50mm

0.1 -30m —£50mm

Veri cikisi Mevcut

1520 adim (80m,190°)

Konftrol cikisi

4ckssinyali  : Hata cikisi, Cikis 1,2 ve 3 NPN Acik kollektor

Hata ve senkronize

Giris 4 giris sinyali : Alan anahtarlama 1,2, 3 ve 4

yok

Tarama suresi 50msn / tarama

50msn / tarama

ArayUz Ethernet

Ethernet

Agirlik Yaklasik 1.2kg

Dis dlcUler

Gosterge
lambalari
o] ,7,i,i ,,,,,,, [olll =
8
= \ g
= o o 0o
2 | &) B o)
= - o
g | | Lo 8
2
s | -
P )
= meymmn o
o) i
° |
a4y a4y
&

| 4 | A
@themef

GU¢ kaynagi/cikis

(24)

D|§ OlgUler Opsiyon : Giines 15191 engelleme kapag:

Yaklasik 1.2kg

Tarama acisi 190°

| —IP reset switch
(yalniz Ethernet)

< |— fan

63.5
(Tarama merkezi)

ptama mesafesi
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Gunes 15191 engelleme kapagdi
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Sensor Sistemleri




Alan ayarlar

UXM'3OLAH'EWA Uygulamalar

—— e & UXM-30LAH serisi 6nceden konfiglre edilmis  « RMG ve konteyner AGV’lerin RTG'lerin
- bolgelerin icine ve disina dogru hareket engel algilamasinda,
ettiklerinde dogru bir bicimde saptama yapar. - Ving kollari ve gemiler arasindaki
Ozellikl Genel olarak bu gikislar "uyan”, "yavaslama"  carpmanin engellenmesi icin alan gériintiilemesi
Zellikier ! -

ve "durdurma" icin kullanilr.
. Gériis alani : 190° RTG, RMG ve A.G‘V.Ierln carpmadan Ving k?”iﬂl‘l ve gemi guvertesi arasinda
« Tarama mesafesi: 80m (30m with 10% reflectivity) kacinabilmeleri icin alan gorunttlemede

I . . o RTG sensorden alinan ¢ikis durumuna goére Carpmanin 6nlenmesi icin ving kolu ve gemi glivertesi

’ ,?\glsa devir - 0.125 yavaslatilabilir veya durdurulabilir. arasindaki mesafeyi saptamak mimkdnddir.
+ Olciim dogrulugu . #£50mm (30m ‘de

%90 yansima ile)
« Ethernet ile ylksek hizda iletisim
« Dis ortam korumasi icin IP67

* Yagmur, kar ve sis gibi zorlu ortamlar icin s
coklu eko islevselligi %
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« Soguk ortamlar icin i1sitici mevcuttur
* Yalnizca 1.2 Kg agirhgi ile erisimi zor alanlara '
kolayca montajlanabilir hale gelmektedir

« Emniyet Tasarimi . FDA Lazer Sinifi 1
Veri cikis tipi
Secenek UXM'3OLXH'EWA Uygulamalar

GUnes 1s1g1 UXM-30LXH serisi obje ebatlarina, konumuna, +Konteyner konumlanmasi
engelleme kapagl ve objelerin hareket ydniine olan mesafenin - Ara¢ durdurma noktasi yardimi
Olcimi icin elverislidir. +Konteyner ebat 6lcimi

Yapisl Lazer tarama alani

Kaldirma icin konteyner konumlanmasi  Arag yiklemesi icin konteyner

Sensérden elde edilen mesafe ve aci élcimleri  konumlanmasi

1520 adim baz alinarak konteynerleri tam olarak UXM sensérden alinan veriyi kullanarak,

kaldirmak mamkundr. konteynerler bekleyen aracin tizerine mikemmel
konumda yerlestirilebilirler.

Adim: 1520
Tarama agisi: 190°
Acisal ¢cozunurlik @ 0.125°

UXM-30LAH-EWA 760 adim Maks. mesafe : 80m
UXM-30LXH-EWA ’ ’
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Tarama alani






